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BEZPIECZENSTWO REALIZACJISYSTEMUAUTOMATYKI

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy uwaznie przeczyta¢ calg instrukcje instalacji i obstugi
produktu. Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku w ktdrym ucierpig ludzie lub wystapia szkody rzeczowe.

Naped bramy zapewnia prawidlowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy instalacja i
uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej instalacji
urzadzen.

Naped posiada mechanizm elektronicznego wykrywania przeszkody. W celu zapewnienia
odpowiedniego poziomu bezpieczenstwa regulacje sity nalezy przeprowadzi¢ ze szczegdlng starannoscia.

e Nie nalezy pozostawia¢ materiatéw z opakowan w miejscu dostepnym dla dzieci, poniewaz
stanowig one potencjalne zagrozenie;

e Produkt ten zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytgcznie w celu uzytkowania zgodnie z
przeznaczeniem opisanym w niniejszej dokumentacji. Wykorzystywanie go w innym celu, moze
niekorzystnie wptywac na stan techniczny i dziatanie urzadzenia i stanowi potencjalne zrédto
zagrozenia;

e Firma DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego uzytkowania,
niezgodnegoz przeznaczeniem;

¢ Napednalezy eksploatowac w suchym pomieszczeniu;

o Nie nalezy instalowac urzadzenia w otoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu lub agresywnym
powietrzem;

e Jesli to mozliwe, nalezy zamontowac¢ naped co najmniej na wysokosci minimum 2,1 metra nad
podtozem

o Jezeli przy ciezkiej bramie wraz z napedem wbudowane jest przedtuzenie szynowe, nalezy uzy¢
drugiego zawieszenia stropowego;

e Brama otwarta do potowy musi pozostac w tej pozycji. Jesli brama przemieszcza sie w gore lub w
doét, nalezy jg mechanicznie wyregulowag;

e Dopuszczasie montaz napedu odsunietego od osi symetrii bramy jesli to nie powoduje odksztatcen
samejbramyipozwala na prawidtowe przemieszczanie sie bramy w prowadnicach;

e Automatyczne bramy skrzydtowe powinny by¢ zgodne z normami jak réwniez z kazdym
obowigzujgcym przepisem lokalnym, muszg odpowiada¢ wymogomnorm EN 12604 i EN 12605;

e Firma DTM System nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstrukcyjnych napedzanych
elementdw lub zaich odksztatcenia, ktére moga wystapic podczas uzytkowania;

e Scianyistropy, do ktérych bedzie mocowany naped, musza byé mocneistabilne;

e Instalacja musi odpowiada¢ wymogom norm EN12453 i EN12445. Wymagany jest poziom
bezpieczenstwa systemu zautomatyzowanego C+D;

e Przedrozpoczeciemjakichkolwiek praczsystemem nalezy odtaczyc wszystkie zrodta zasilania;

o Instalacja elektryczna, do ktdrej podtaczana jest automatyka, musi odpowiadac¢ obowiazujgcym
normom i byc prawidtowo wykonana;

e Instalator powinien dostarczy¢ z urzadzeniem wytacznik réznicowopradowy zapewniajgcy
odciecie urzadzen od zasilania gtdwnego. Standardy wymagaja odseparowania stykdw na co
najmniej 3mm w kazdym biegunie (EN60335-1). Zaleca sie uzycie bezpiecznika termicznego 6A z
wytacznikiem wszystkich obwodow;

¢ Nalezyzadbacozabezpieczenie obwodu zasilania wytacznikiem roznicowym o progu 30maA;

e Mechanizmy zabezpieczajgce (norma EN12978) zapewniajg ochrone przed zagrozeniami
zwigzanymi z poruszaniem sie ruchomych elementéw mechanicznych, takimi jak zmiazdzenie,
zaczepienie czy oderwanie;

e Firma DTM System nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie systemu automatyki w
przypadku zastosowania komponentdéw nie bedacych produktami oferowanymi przez DTM
System;

e Przyserwisowaniu nalezy stosowac wytacznie oryginalne czesci;

o Nienalezy wzadensposob modyfikowac elementdw automatyki;




Nalezy poinformowac uzytkownika koricowego o sposobie obstugi, radzenia sobie w przypadku
awariioraz o zagrozeniach wynikajacych zuzytkowania systemu automatyki;

W czasie pracy sytemu automatyki zaréwno dzieci jak i osoby doroste musza zachowad bezpieczna
odlegtosé od pracujgcejautomatyki;

Obstuga systemu automatyki jest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone
Urzadzenia sterujgce powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu
automatykiprzed przypadkowym uruchomieniem;

Poruszanie sie przez brame dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni otwarta;

Serwis dozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel;

Podczas montazu lub prac naprawczych bramy automatycznej, nalezy zachowac ostroznos¢, nie
nosi¢ bizuterii, zegarkow czy luznej odziezy;

Usunac zamontowane na bramie ewentualne zamki aby uniknac jej uszkodzenia i wszelkie liny,
petle wykorzystywane dorecznego otwierania bramy;

Po zainstalowaniu, konieczne jest sprawdzenie, czy mechanizm jest prawidtowo ustawiony i czy
naped, systemzabezpieczajacyiawaryjne odblokowanie dziataja prawidtowo;

Naped bramy nie moze by¢ uruchamiany oraz dalej dziata¢, kiedy w bramie istnieje furtka i nie jest
prawidtowo zamknieta;

Systemy ochrony przed zgnieceniem lub okaleczeniem (np. systemy fotokomorek) musza
poprawnie pracowac po zamontowaniu i podfaczeniu napedu do sieci;

Zdalne sterowanie radiowe mozna stosowac tylko wowczas, gdy ustawiona jest bezpieczna
wartos¢ uzywane;sity;

Zdalnego sterowania radiowego wolno uzywac tylko wéwczas, jeslimozliwa jest obserwacja ruchu
bramy, a w strefie ruchu nie przebywajg zadne osoby i nie sg umieszczone zadne przedmioty;

Wiecej informacji w dokumentach Unii Europejskiej:

EN 12453:2002
EN 12445:2002
EN12604:2002
EN12605:2002
EN12978:2006

EN12100:2012

EN60335-1:2002 Bezpieczenstwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego i podobnego.
Wymaganiaogdlne.

Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram znapedem. Wymagania.
Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram znapedem. Metody badan.
Bramy. Aspekty mechaniczne. Wymagania.

Bramy. Aspekty mechaniczne. Metody badan.
Drzwiibramy.Urzadzeniazabezpieczajace dodrzwiibramznapedem.
Wymaganiaimetody badan.

Bezpieczenstwo maszyn. Ogdlne zasady projektowania.
Ocenaryzykaizmniejszanie ryzyka.

Zasady BHP
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BEZPIECZENSTWOUZYTKOWANIASYSTEMUAUTOMATYKI

Nieprzestrzeganie i niestosowanie sie do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku w ktdrym ucierpia ludzie lub wystgpig szkody rzeczowe. Konieczne jest uwazne zapoznanie sie z
ponizszymi ostrzezeniami. Naped bramy zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy
instalacja i uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej instalacji
urzadzen.

e W czasie pracy sytemu automatyki zaréwno dzieci jak i osoby doroste musza zachowa¢ bezpieczna
odlegtos¢ od pracujgcejautomatyki.

o Obstuga systemu automatykijest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone.

o Urzadzenia sterujace powinny znajdowad sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu
automatykiprzed przypadkowym uruchomieniem.

o Poruszanie sie pomiedzy skrzydtami bramy dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni
otwarta.

o Nienalezy utrudniacruchubramy.

o Wszelkie przeszkody utrudniajgce ruch bramy nalezy usuna¢.

o Nalezyzapewnicsprawnoscidobra widocznos¢lamp sygnalizacyjnychitablicinformacyjnych.

e Recznaobstugabramy mozliwa jest wytacznie przy odtagczonym zasilaniuiodblokowanejbramie.

o W przypadku awarii, nalezy odtaczy¢ zasilanie, zwolnic¢ brame, aby umozliwi¢ dostep, a nastepnie
wezwac serwis, ktdry dokona niezbednych napraw.

e Nie nalezy wykonywac¢ samodzielnie zadnych napraw i konserwacji systemu. Serwis systemu
dozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel.

e Minimum co 6 miesiecy nalezy dokona¢ kontroli dziatania systemu automatyki,urzadzen
zabezpieczajgcychiobwoddéw ochronnych przez wykwalifikowany personel.

o Nalezy upewni¢ sig, czy osoby, ktére montuja, konserwuja czy tez obstuguja automatyke bramy,
postepuja zgodnie z tymi instrukcjami. Nalezy trzymac te instrukcje w takim miejscu, aby mozna
byto szybko siegna¢ do nich wrazie potrzeby.

GWARANCIJA

DTM System przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku i udziela gwarancji na okres 24
miesiecy od daty zakupu przez klienta koricowego. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych lub oznaczen partii produkcyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. DTM
System zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzgdzenie nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krétki,
jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie
obejmuje, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji,
przerobek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub
zwarcia sieci zasilajacej. Szczegotowe warunki udzielania gwarancjireguluja stosowne akty prawne.
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1.Wprowadzenie
1.1Informacje ogdlne

Naped elektromechaniczny firmy DTM System, przeznaczony jest do automatyzowania bram
garazowych.Zmontowany i uruchomiony system w bardzo wygodny sposéb moze by¢ obstugiwany za pomoca

nadajnikow radiowych (pilotow).

1.2. Danetechniczne

zasilanie

poborpradu
poboérmocy/wspoczynku

* o

*

klasaochrony

maksymalna predkosc¢ ruchu bramy:
maksymalna/nominalna sitauciggu:
intensywnos¢ pracy
zabezpieczenietermiczne:

poziom hatasu generowany przez naped:
zakrestemperatur

wbudowane oswietlenie (czas s$wiecenia)
dtugoscszyny jezdnej:

maksymalna szerokos¢ bramy:
maksymalna powierzchnia bramy
maksymalna wysokos¢ bramy segmentowej/uchylnej:
sterowanie automatyka

wejscie dlaurzadzen zabezpieczajgcych
wyjscie zasilania akcesoriow:

wyjscie sygnalizacyjne:

tryby pracy:

tryby pracy wejscia foto:

wstepna sygnalizacja przed ruchembramy:
otwieranie czesciowe (wietrzenie):
cofniecie wozka po zamknieciu:
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1.3Elementy mechaniczne

230VAC/50Hz

0,7A(0,8A model AS00)

60-220W, 140W przy 165N /7W

(80-450W, 160W przy 240 N/2W model A800)

IP-20

160 mm/s (150 mm/s, model A800)

550N/165N (800N/240N, model A800)

15% (9 cykli/h)

140°C

<75dBA

-20°Cdo+60°C

32,5V/34W (15sekund)

2550 mm, sktadanaz elementow

2500 mm (6000 mm, model A800)

8,25m2 (12,6 m2, model A800)

2300 mm/2550 mm

przycisk nascienny/ piloty radiowe

tak, wejscie foto

tak, +24VDCmax.100mA

tak, nalampe sygnalizacyjna/ ostrzegawcza

krok po kroku (C1), osobno zamknij/otwérz (C1/C2), wietrzenie (C2)
stop przy otwieraniu, stop lub otwdrz przy zamykaniu, jako wejscie C2
tak, 3sekundy

tak, wtrybie pracy 2-kanatowym, sterowane z kanatu C2
tak, 1-5mm

Przed rozpoczeciem pracy sprawdzic¢ czy posiadamy wszystkie elementy z rys.1, a nastepnie zapoznac

siez catginstrukcja.

7

Okreslenie czesci:
1 wozek jezdny;
2 szyna w ksztatcie "C", 3 sztuki;
3 taczniki nasuwane, 2 sztuki;
4 obudowa sterownika z o$wietleniem;
5 zamek tancuchowy, 3-czesciowy;

6 kabel sieciowy 230VAC;

7 przewodd prowadzacy do przycisku;
8 przycisk wewnetrzny;

9 tylny wytgcznik krancowy "H";

10 przedni wytgcznik krancowy "V";
11 wieszak sufitowy;

13 element czotowy;

14 element napinajacy, podktadka, sprezyna, sruba naprezajaca;
15 katownik stalowy, $ruby, kotki rozporowe, podktadki, nakretka;
16 mechanizm awaryjnego zwolnienia blokowania;

17 ostona;

18 nadajnik zdalnego sterowania - pilot EcoVICTORY

Rys. 1. Niezbedne elementy mechaniczne.

12 drazek-popychacz, okucie bramy, kotek i zacisk zabezpieczajacy, sruby;

Dane techniczne / Wprowadzenie




2.MONTAZ MECHANICZNY

2.1. Weryfikacja rodzaju i konstrukcji bramy

W celu poprawnego skompletowania i zamontowania systemu
automatyki nalezy zweryfikowac¢ rodzaj posiadanej bramy i s ~N
skontrolowac konstrukcje istniejacej lub instalowanej bramy, pod katem
wymagan przedstawionych ponizej:

» Zestaw podstawowy pozwala na automatyzacje bram
segmentowych (sekcyjnych) ze zwyktg szyna jezdng - zalecane
zastosowanie uchwytu typu "bumerang", z podwdjna szyna 1
jezdng - bez "bumerangu", bram uchylnych - bez "bumerangu", a
po uzupetnieniu o dodatkowe elementy bram bocznych i o )
skrzydtowych (rysunek numer 2);

» Elementy konstrukcyjne bramy muszg odpowiadaé¢ wymogom
norm EN 12604 i EN 12605; ( )

» Wymiary bramy nie moga przekraczac¢ wymiarédw podanych w
parametrach napedy;

» Nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢ montazu napedu, biorac pod uwage
wymiary instalacyjne (patrz tab.1);

brama segmentowa

» Mechanizm napedowy wymaga pomiedzy sufitem, a brama / o
odpowiedniej przestrzeni na montaz szyny jezdnej. Nalezy tez
sprawdzic¢ czy czesc napedu wystajaca poza konstrukcje nosna
bramy ma zapewniong odpowiednig ilos¢ miejsca. NS J
» Konstrukcja bramy musi by¢ odpowiednio wytrzymata i sztywna brama skrzyd’rowa

do montazu systemu zautomatyzowanego;

» Brama musi gtadko i swobodnie przemieszczac sie bez zadnych
oporow w catym zakresie ruchvy;

» Po otwarciu bramy do potowy jej wysokosci brama musi pozostad
w tej pozycji, swobodny ruch w dét lub w gdre nalezy skorygowacd
przez odpowiednia regulacje samej bramy;

» Nalezy sprawdzi¢, czy instalacja elektryczna pozwala na
podtaczenie napedu. Jesli tak nie jest wykwalifikowany personel
musi doprowadzi¢ w odlegtosci okoto 0,5m od gtowicy napedu
gniazdo zasilajgce 230VAC. S

-

brama uchylna
Uwagi dotyczace bramy i jej otoczenia: s ~N

» Powierzchnia bramy jest przyblizonym parametrem. Nie nalezy
jednak przekracza¢ maksymalnego dozwolonego wymiaru bramy.
Na rzeczywistg site przenoszona przez naped wptywaja: rodzaj
bramy, waga bramy, ruch powietrza wokotbramy;

» Niskie temperatury i duza wilgotnos¢ moga utrudniac¢ lub
uniemozliwia¢ uruchomienie automatyki;

» Napedy nie zostaty zaprojektowane do ciggtego dziatania, nalezy
zachowa¢ maksymalng, okreslong w parametrach napedy, " )
czestotliwosé pracy;

» Brama musi dziata¢ w sposdb rownomierny i bez udarowy, ruch
musi by¢ ptynny, niczym nie blokowany; Rys. 2. Rodzaje bram garazowych.

» Napedu nie mozna uzywa¢ do obstugi wyjé¢ awaryjnych lub bram
znajdujacych sie nadrodze ewakuacyjnej(zob. drogi ewakuacyjne);

» Jedli w napedzanej bramie znajduja sie drzwi dla pieszych, trzeba zainstalowac wytacznik bezpieczenstwa
uniemozliwiajgcy dziatanie systemu automatycznego, gdy drzwisg otwarte;

» Stan konstrukcji bramy ma bezposredni wptyw na niezawodnosc i bezpieczenstwo uzytkowania catego
systemu

» Zalecasie zakonriczenie montazu konstrukcji stalowej przedinstalacjg napedy;

» Nalezy okresli¢, jakie materiaty sg potrzebne do instalacji zestawu i zapewnic je przed rozpoczeciem
montazu. Dotyczy to kotw, Srub, wspornikow, kabli, osprzetu elektrycznego, narzedzi.

brama boczna
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2.2. Przygotowanie bramy

Rodzaj bramy decyduje o potozeniu, w ktérym zamontowany bedzie naped. Okucie bramy powinno
by¢ zamocowane do ramy gtéwnej lub poprzez odpowiedni uchwyt do panela bramy. Kiedy wspornik nie jest
wystarczajaco stabilny, wowczas nalezy go wzmocni¢. Gdy posiadamy brame drewnianga, okucie bramy
powinno byc¢ skrecone srubami "na przelot". Doradza sie wtedy zastosowanie ptyty z zewnatrz tak, aby
mocowanie nie mogto sie poluzowac z biegiem czasu. Delikatne aluminiowe, drewniane bramy muszg by¢
dodatkowo wzmocnione, aby wytrzymaé wystepujace naprezenia powodowane przez naped.

2.3.Ogranicznikiiblokady
Nalezy zdemontowac wszelkie linki lub petle stuzace do recznego otwierania i zamykania bramy
oraz mechanizmy blokujgce brame oiile nie bedg one automatycznie uruchamiane przez naped!

é Ny

1/.%].~@

& 5mm I 10mm 10mm 10mm

Rys. 3. Materiaty i narzedzia niezbedne przy montazu
zestawu DTM BM550.
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2.4.Montaz mechaniczny
2.4.1. Montaz wstepny napedu - przygotowanie sitownika do montazu na bramie

Przygotowac elementy zgodnie z rys.1. Ostona faricucha z tworzywa sztucznego musi w catosci
ostaniac taricuch!

Wsuna¢ wozek jezdny (1) z taricuchem na jedna z szyn (2). Nastepnie ztozy¢ pozostate elementy
szyny, zwracajac bacznie uwage na doktadne ich zsuniecie z ksztattkami fgczacymi (3), rys.4A.

Wsuna¢ w szyne jednoczesnie nasuwajac na faricuch przetgcznik kraricowy oznaczony symbolem
"H" (9) ostrzem w kierunku tytu wozka jezdnego (1), rys.4A.

Wtozy¢ sruby (11a) do wieszaka sufitowego (11b) i zamontowac katowniki stalowe (11c) za pomoca
podktadek zebatych z nakretkami zgodnie z rys.4B.

Wsunad wieszak od strony wytacznika kraricowego "H" w szyne.

Potfgczyd tanicuch napedowy z wystajacym metalowym kotkiem centrali sterujacej (4) za pomoca
sprezystego tacznika (5). Po nasunieciu tacznika (5) przechylamy tarncuch i centrale w taki sposéb aby mozna
byto swobodnie zatozy¢ pozostata czesc tacznika na wystajace, naciete kotki tegoz tacznika zgodnie z rys.4B.

Zwracajac uwage na to aby wystajace kable znalazty sie od strony podtogi, wsuwamy centrale w
szyne jezdna.

Wsunad w szyne jednoczesnie nasuwajac na fancuch przetacznik krancowy oznaczony symbolem "V*
(10) ostrzem w kierunku przodu wodzka jezdnego (1), rys.4D.

Zatozyc¢ na ostatnie ogniwo taricucha element koricowy (14a) i przekreci¢ go o 90° stopni uzyskujac
w ten sposob pewne trzymanie tancucha.

Nasuna¢ na szyne element czotowy (13) i przetozy¢ przez niego element napinajacy tak, aby byta
mozliwos¢ "chwycenia go" z drugiej strony za pomoca sruby z zatozong podktadka i sprezyna (14d,14b,14c).

Montaz mechaniczny
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Przy pomocy odpowiedniego klucza nasadowego wkrecamy srube do momentu, az podktadka (znajdzie sie
na wysokosci trojkatnego znacznika umieszczonego na elemencie czotowym, rysunek 4E.
Wstepnie zamocowac przedni uchwyt sktadajacy sie z 2 katownikow (15a) i Sruby z nakretka (15b i

15c), rysunek 4C.
Jesli to konieczne wysprzegli¢ wozek jezdny przy pomocy jednorazowego pociggniecia za

mechanizm odblokowania awaryjnego (16), rysunek 6F. Zamocowac okucie bramy (12a) i drazek popychajacy
(12b) przy pomocy kotka (12c) i zacisku (12d) do wozka jezdnego, rysunek 4F.

Rys. 4. Montaz wstepny napedu.

2.4.2. Montaz napedu i reczna kontrola warunkdéw pracy

Wymierzyc srodek bramyioznaczyc przy skrzydleinadprozu powyzejbramy.

Powoli otwierac¢ brame i wyznaczy¢ najmniejszy odstep najbardziej wystajacego ruchomego elementu
bramy od sufitu - THP. Wymiar ten musi wynosi¢ przynajmniej 35 mm. Odstep pomiedzy THP a dolna krawedzia
szyny o profilu C musi wynosi¢ przynajmniej 5 mm i maksymalnie 65 mm (tak aby ramie wdzka jezdnego

\

7

&
<

THP

N
P
N
P

5-65mm
min. 35mm

® THP - najmniejszy odstep pomiedzy
gorng krawedzig bramy a sufitem
podczas ruchu otwierania/zamykania.
Warto$¢ tato minimum35mm;
® odstep pomiedzy THP a szyng jezdna
powinien zawierac sie w granicach od 5
do65mm;
® wysoko$¢ nadproza powinna wynosic¢
minimum 35mm od THP.

THP min. 35mm

Rys. 5. Definicja wymiardw i zalecane wartosci.




znajdowato sie pod katem 30°, rysunek 5.

Zamykamy brame i w zaleznosci od dostepnego miejsca montujemy naped do nadproza lub jesli to
konieczne do sufitu (tak blisko nadproza jak to tylko mozliwe). Trasujemy w poziomie, symetrycznie dwa otwory
w odlegtosci po74 mm od osi bramy kazdy oraz 20-80 mm ponad THP, zgodnie zrys.6A. Wiercimy w zaleznosci od
rodzaju podtoza wierttem fi 10 mm w betonie lub fi 5 mm w drewnie.

Mocujemy przéd napedu do tak przygotowanego nadproza (sufitu) za pomoca srub (kotkow
rozporowych, itp - aby mocowanie zapewniato wystarczajgcy poziom bezpieczenstwa czynnosci te powinno sie
powierzyc¢ osobie wykwalifikowanejz niezbednym doswiadczeniem).

Nastepnie przy wykorzystaniu np. drabiny (odpowiednio solidnej i stabilnej) poziomujemy wstepnie
naped.

Przesuwamy wozek jezdny do tytuiotwieramy brame.

Ustawic¢ wieszak sufitowy okoto 300 mm od obudowy sterownika (w zaleznosci od konstrukcji bramy i
sufitu wieszak mozemy mocowac w przedziale od 0 do 600 mm wzgledem obudowy sterownika, rys.6B).
Katowniki wieszaka ustawi¢ pionowo, a szyne napedu w linii rownolegtej do osi bramy (jesli nie zaistniata
potrzeba przesuniecia mocowania przedniego wzgledem osi bramy, to srodek bramy bedzie srodkiem szyny
napedu).

Oznaczamy, wiercimy i mocujemy wieszak do sufitu (11c, 11h, 11g, 11f) rys.6B i w razie potrzeby
skracamy wystajace ku dotowi korice katownikow.

Zamykamy brameisolidnie dokrecamy srube mocujaca szyne do przedniego uchwytu (15bi15c).

Przesuna¢ wozek napedowy wraz z drazkiem i okuciem bramy w kierunku zamknietej bramy i
przymocowac centralnie (jesli nie dokonano przesuniecia catego napedu) okucie do skrzydta bramy za pomoca
dostarczonych lub dobranych samodzielnie elementéw mocujacych, rys.6C.

Zamontowac przycisk reczny poza strefg ruchu bramy w taki sposdb, aby operator znajdowat sie poza
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Rys. 6. Montaz napedu.
\_ )

strefa ruchu bramy i przez caty czas miat w zasiegu wzroku pracujgca brame. Przycisk montujemy zasadniczo 1,6
metra nad podtoga wykorzystujac dotgczony do napedu dwuzytowy przewdd (jesli istnieje potrzeba
zastosowania dtuzszego przewodu nalezy go przedtuzy¢ zgodnie z zasadami wykonywania potaczen
elektrycznych). Przy uktadaniu przewodu sterujacego unikac prowadzenia go wzdtuz linii zasilajacej, mogace;
powodowac zaktdceniaw sygnale sterujgcym, rys.6D.

Jesli nie ma gniazda zasilajacego, nalezy je zamontowac z godnie z obowigzujagcymi normami, w
odlegtosciokoto 0,5 metra od obudowy sterownika, rys.6E.

Wyregulowad i zamocowac wytaczniki kraricowe. Przy zamknietej bramie tak ustawi¢ wytacznikV aby
ustyszec "klikniecie" wytacznika. Podobnie postepujemy przy otwartej bramie z wytgcznikiem H.

Sprzegnacwozek jezdny zbrama.




3.Uruchomienie automatyki

UWAGA!

Instalacje elektryczne i automatyki napedu musza by¢ wykonane przez doswiadczony i
A wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa. W urzadzeniach

wystepuja niebezpieczne napiecia 230V 50Hz, wszystkie pofaczenia nalezy wykonywaé przy

wytaczonym napieciu. Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w sposob na tyle
A bezpieczny, aby maksymalnie zminimalizowa¢ ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba

wykonujaca instalacje urzadzenia bez przestrzegania wszystkich majgcych zastosowanie przepisow,
jestodpowiedzialna za ewentualne szkody, ktore urzadzenie moze spowodowac.

3.1. Programowanie wartosci sit w sterowniku

Wrtozy¢ wtyczke kabla sieciowego (poz.6, rys.1) do gniazda 230VAC. Lampa sygnalizacyjna zacznie
migac¢ (jesli tak sie nie dzieje nalezy usunac wczesniej zaprogramowane wartosci sit, patrz pkt.3.2).
Programowanie sitw sterowniku polega na wykonaniu przez brame dwdch petnych cykli otwieraniaizamykania.
W tym celu sprzegamy brame z napedem i ustawiamy w pozycji zamknietej po czym uruchamiamy naped
przyciskajac na chwile zamontowany na $cianie przycisk lub za pomocg nadajnika radiowego (ktérego wczesnie;
nalezy wpisa¢ do sterownika zgodnie z pkt.4.3.1). W czasie programowania sit lampa napedu mruga, po
zakonczeniuizapisaniu ustawionych wartoscilampa zacznie swieci¢ w sposdb ciagty.

Po zaprogramowaniu sit nalezy zweryfikowad pozycje wytacznikdw krancowych i dokonac
ewentualnych korekt w ustawieniach krancowych bramy.

3.2.Usuwanie zaprogramowanych wartosci sitw sterowniku

W tym celu nalezy zdjg¢ klosz lampy (poz.17, rys.1) i za pomocg cienkiego przedmiotu wcisnac i
przytrzymac przez okoto 5 sekund przycisk T1 (rys.7). Gdy nastgpi usuniecie zapisanych wartosci lampa
sygnalizacyjnazgasnie. Puszczamy przycisk, zamykamy ostone i przechodzimy do pkt.3.1.

3.3. Kontrola poprawnosci pracy zabezpieczenia przeciwzgnieceniowego

Nalezy skontrolowac¢, czy naped otwierajacy lub zamykajacy brame mozna zatrzymad przy pomocy
lekkiego nacisniecia reka posrodku bramy na wysokosci conajmniej 1 metra od ziemi. Podczas zamykania brama
powinnasie zatrzymac icofnagc o100mm.

4.Sterowanie automatyka
4.1. Panelsterujacy
Na panelsterujacy sktadaja sie nastepujgce elementy:
» zaciskisrubowe wejécia FOTO oraz wyjécia zasilajacego;
» przycisk programowaniaTlidiodastatusowa LEDTZ;
» przyciski programowania pilotéw do kanatéw C1iC2 wraz z diodami sygnalizacyjnymi LED.

otwdr do wyprowadzenia przewodow

zaciski FOTO
zarowka sygnalizacyjna / ostrzegawcza
zaciski zasilania +24VDC

przycisk i dioda LED C1

przycisk i dioda LED C2

4®)

przycisk Tlidioda LEDT1® Rys. 7. Widok panela sterujacego.




4.2, Sterowanie wytacznikiem sciennym
Sterowanie odbywa sie za pomoca przycisku sciennego, chwilowego, podtaczonego do dwuzytowego
kabla, wyprowadzonego fabrycznie znapedu.

4.3.Sterowanie nadajnikiem radiowym

Oprdcz sterowania przewodowego istnieje mozliwos¢ sterowania automatyki za pomoca nadajnikow
radiowych. W tym celu nalezy wpisac pilota do pamieci sterownika. Kazdy przycisk wpisywanego pilota
programujemy odrebnie do kanatu C1 (mozliwe jest przypisanie kilku przyciskow pilota do tego samego kanatu
Cl).

W przypadku potrzeby usuniecia przypisania przycisku pilota do kanatu sterownika, nalezy usung¢
wybranego pilota z pamieci sterownika (patrz pkt.4.3.3) a nastepnie dopisac jego przyciski ponownie w
pozadanejkonfiguracji.

W sterowniku napedu BM550 przycisk C1iC2 petniag takg samarole!

4.3.1. Proceduraprzypisania przycisku pilota do kanatu C1

Bedac w trybie pracy sterownika, wcisng¢ i trzymac wcisniety przycisk programujacy kanatu
wyjsciowego C1, a nastepnie nacisna¢ wybrany przycisk pilota, ktéry ma tym kanatem sterowac. Dioda LED C1
zamigocze.

PRZYCISNAC ODPOWIEDNI
PRZYCISK PILOTA

DIODA C1ZAMIGOCZE

ZGASNIE DIODA C1
- DOPISANIE UDANE

\ a0
‘\
WCISNAC ITRZYMAC
PRZYCISK C1

Rys. 8. Programowanie przycisku pilota w sterowniku do kanatu C1.
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4.3.2. Zdalne wpisywanie pilota do pamiecisterownika

Jest to bardzo uzyteczna funkcja, pozwalajaca na dopisywanie nowych pilotow, bez koniecznosci
fizycznego dostepu do sterownika. Warunkiem powodzenia jest koniecznos¢ znajdowania sie w zasiegu
radiowym sterownika oraz posiadanie wczesniej wpisanego pilota. Funkcja zdalnego wpisywania pilota jest
niedostepnaw przypadku wigczonej blokady zdalnego dopisywania pilotow. Wiecej o tej funkcjiw punkcie 4.3.4.

Procedurazdalnego dopisania

« Nacisnaciprzytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny przycisk wczesniejwpisanego pilota,

« W czasie nie dtuzszym niz 3 sek. od puszczenia przycisku pilota, nacisnac i przytrzymac przez ok. 15 sek.
dowolny przycisk pilota, ktory mazostac dopisany,

« Pilot zostat dopisany z konfiguracja przyciskéw identyczng z pilotem wczesniej zaprogramowanym,
uzytymwtejprocedurze.

N
PILOT W ZASIEGU
STEROWNIKA

-
PILOT W ZASIEGU
STEROWNIKA

1 WCISNAC NA 155 PO MAKSYMALNIE 2 WCISNAC NA 155
PRZYCISK 3 SEKUNDACH PRZYCISK
"STAREGO"PILOTA ) \_ y, "NOWEGO" PILOTA

Rys. 9. Zdalne programowanie pilota.

Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:
» stabg baterig ktoregos z pilotow, przez co nie wytrzymuje on dtugiej transmisji, lub zaktéceniami

Uruchomienie napedu

A




radiowymi, ktore mogty pojawic sie w trakcie trwania procedury zdalnego wpisywania.,
» wiaczonejblokady zdalnego dopisywania pilotow. Wiecej o tej funkcji w punkcie 2.6.4.

4.3.3. Usuwanie pojedynczego pilotaz pamieci sterownika

Usuniecie pojedynczego pilota z pamieci sterownika odbywa sie przez jednoczesne nacisniecie i
przytrzymanie obydwu przyciskdw programowania kanatdw C1 i C2, przez czas nie dtuzszy niz 10 sekund,
podczas ktorego nalezy wcisnac dowolny przycisk usuwanego pilota.

( N\

WCISNAC | PRZYTRZYMAC PRZYCISNAC DIODY SZYBKO
ZACZNA MRUGA
NA CZAS PROCEDURY 2 I;:IOD?( a :JCGZ ¢ 3 DOWOLNY PRZYCISK 4 ZAMRUGAJA | ZGASNA
PRZYCISKIC11C2 ) Y, USUWANEGO PILOTA __J - PILOT USUNIETY J

Rys. 10. Usuwanie pilota z pamieci sterownika.

Zbyt dtugie przytrzymanie przyciskow C1i C2 (powyzej 15 sekund) doprowadzi do sformatowania
catej pamiecisterownika.

4.3.4.Zablokowanie/ odblokowanie zdalnego wpisywania pilotow

W celu zabezpieczenia urzadzenia przed nieuprawnionym zdalnym dopisaniem pilota (szczegolnie
istotne w obszarach o chronionym dostepie uzytkownikow), zaleca sie zablokowanie funkcji zdalnego
wpisywania pilotéw. Dla zablokowania funkcji, naciskamy przyciski C1i C2, zwalniamy przycisk C1 (trzymajac
wcigz C2), zaswieci sie czerwona dioda LED C1. Po 4 sekundach zapali sie dioda C2 (oznacza to, ze aktualnie
funkcja zdalnego wpisywania pilotdw jest aktywna), przycisk trzymamy dalej. Po kolejnych 4 sekundach
trzymania przycisku, zapali sie dioda C1 (oznacza to, ze funkcja zdalnego wpisywania pilotow jest zablokowana),
gdy zwolnimy trzymany przycisk C2, sterownik zapamieta ustawienia i zablokuje zdalne wpisywanie pilota. Tak
samo przebiega procedura odblokowywania, tylko wowczas zwalniamy przycisk, gdy zapali sie dioda C2.
Fabrycznieipo formatowaniu pamiecisterownika, zdalne wpisywanie pilota jest odblokowane.

T 2 @
1 PRZYCISNAC PRZYCISK 2 ZACZNA MRUGAC
clic2 DIODY C11C2
/
A

DIODY C11C2 SWIECA
NA PRZEMIAN

. PUEZCZ‘C"‘QY PRZgC'SK DIODA C11C2 ZAMRUGA
DY SWIECI C1 - BLOKADA, POTWIERDZAJAC ZMIANY

SWIECI C2 - BEZ BLOKADY )

J

Rys. 11. Blokowanie / odblokowanie funkcji zdalnego dopisywania pilotow.

4.3.5. Formatowanie pamigcisterownika
W celu sformatowania pamieci sterownika nalezy jednoczesnie nacisngé i przytrzymac przyciski C1i C2.
Wszystkie diody LED (z wyjatkiem zielonej) zaczng pulsowad. Przyciski nalezy zwolni¢ dopiero gdy diody LED




przestang pulsowac (po okoto 15 sekundach). Pamiec zostata sformatowana.

Proces formatowania pamieci sterownika powoduje nieodwracalne usuniecie wszystkich pilotow
orazprzejscie do ustawien fabrycznych.

Ll e 8 ‘
1 WCISNAC | PRZYTRZYMAC 2 ZACZNA MRUGAC ngg?;g:;i“_igm&”
PRZYCISKIC11C2 DIODY C11C2
J y PROCESU KASOWANIA

Rys. 12. Formatowanie pamieci sterownika.

5. Proby odbiorcze i przekazanie automatyki uzytkownikowi

UWAGA!

Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzagdzen wspédtpracujgcych, zwtaszcza
zabezpieczajacych, nalezy wykonad proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki. Proby te powinny
zosta¢ wykonane przez kompetentny personel, majacy Swiadomos¢ istniejacych zagrozen! Proby ostateczne sa
najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki. Poszczegélne komponenty, jak silnik, fotokomérki, itp. moga
wymagac specyficznej kontroliiztego powodu zaleca sie wykonywanie procedur sprawdzajacych, zawartych w
instrukcjach danych komponentow.

Proby ostateczne przewiduja nastepujace etapy

5.1.Kontrolaruchubramy
Sprawdzic czy automatyka fizycznie porusza sie bez zaciec i oporow, a ruch jest cichy i ptynny. Kontroli
poddajemy dziatanie wytgcznikow kraricowychijesliistnieje taka potrzeba dokonujemy regulacji.

5.2.Kontrola zabezpieczen

Kontrolujemy ustawienia sity w napedzie. Sprawdzamy, stawiajac lekki opor bramie, czy automatyka
zatrzymuje sie przy otwieraniu, a w przypadku zamykania zatrzymuje sie i cofa o 100 mm (rys.13). Jedli
zainstalowane sg urzadzenia zabezpieczajace, np. fotokomorki, nalezy spowodowac naruszenie fotokomorek i
sprawdzi¢ czy sterownik zareagowat w odpowiedni sposdb. Tak samo postapi¢ w przypadku pozostatych
urzadzen zabezpieczajacych jeslizostaty zamontowane.
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Rys. 13. Awaryjne zatrzymanie bramy
przy zamykaniu.

5.3. Kontrola funkcji sterujacych ruchem sitownika
Sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia (zwtaszcza te zabezpieczajgce), przyciski i nadajniki radiowe
prawidtowo steruja ruchem bramy. Jesli tak nie jest dokonac niezbednych poprawek.

5.4.Kontrolamechanizméw awaryjnego otwieraniabramy.
Dokona¢ probnego odblokowania mechanizmu awaryjnego odblokowania przy zamknigtej bramie w
celu sprawdzenia sit potrzebnych do wykonania tej czynnosci (patrz pkt.5.6). Jesli garaz nie jest wyposazony w




dodatkowe drzwi wejSciowe kontrolujemy prawidtowos¢ dziatania ciegna Bowdena lub innego mechanizmu
awaryjnego otwierania bramy od zewnatrz.

5.5. Przekazanie systemu automatyki uzytkownikowi
Zademonstruj uzytkownikowi lub jego przedstawicielowi prawidtowe dziatanie i obstuge
zautomatyzowanego systemu, zwracajac uwage na potencjalnie niebezpieczne strefy jego dziatania.

5.6. Odblokowanie - obstuga recznanapedu/blokowanie napedu

Mechanizm napedowy mozna odblokowac. Brama moze byc nastepnie obstugiwana recznie (w
przypadku zaniku zasilania lub awarii automatyki). Procedura odblokowania / blokowania : Odtacz obwody
automatyki bramy od zasilania (réwniez w przypadku awarii zasilania). Jednorazowo pociagnij za ciegno
odblokowujace. Mechanizm odczepinaped od wézka jezdnego i pozwolinareczny ruch bramy (rys.14).

\ J

Rys. 14. Awaryjne odblokowanie napedu.

Przywrdcenie normalnego dziatania automatyki - ponownie pociggnaé za ciegno odblokowujgce
(rys.15). Po zablokowaniu napedu, przed pierwszym uruchomieniem sitownikdw, nalezy recznie wykonad
ruch brama do momentu, kiedy zatgczy sie mechanizmu sprzegta (ruch do zatrzymania skrzydta). Czynnosc
ta znacznie zwieksza zywotnos¢ elementdw sprzegta i co za tym idzie znaczaco wptywa na bezawaryjnosc
systemu automatyki.

UWAGA!
NALEZY TAK DOKONAC REGULACJI SItY W STEROWNIKU ABY PO CALKOWITYM ZAMKNIECIU BRAMY
MOZLIWE BY+O JEJAWARYJNE ODBLOKOWANIE!

5.7.Serwisikonserwacja
suchg szmatka, a sam tancuch nasmarowaé smarem umozliwiajacym przeptyw pradu, np WD40. Kontroli
poddajemy rowniez pozostate elementy systemu automatyki, sprawdzamy czy dziata poprawnie. Ma to
decydujaceznaczenie dlazapewnienia dtugotrwatego, bezpiecznego dziatania systemu.

Kontrolujemy zwtaszcza mechanizmy zabezpieczajace. Nalezy réwniez odblokowa¢ naped (zgodnie z
pkt.5.6) i sprawdzi¢, czy brama dziata wtasciwie. Jesli brama tego wymaga przeprowadzamy jej konserwacje.
Naped nie moze wyeliminowac probleméw powodowanych przez zle dziatajgcg brame.

Wszystkie zabiegi serwisowe i kontrolne musi wykona¢ wykwalifikowany personel.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI |nrionom C E

Producent
DTM System, ul.Brzeska 7, PL 85-145 Bydgoszcz

Wyrob

Naped do bram garazowych, serii: DTM433MHz,
model: DTM BM 550

Opis wyrobu

Naped to zasilana 230VAC centrala sterujaca i wozek jezdny zasilany 24VDC.
Naped ma wbudowany odbiornik radiowy zdalnego sterowania o kodowanej
transmisji, pracujacy na czestotliwosci 433MHz. Do sterowania odbiornikiem stuza
bateryjnie zasilane piloty (nadajniki) radiowe, seriiDTM433MHz.

Wyrob jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:

R&TTE 99/5/EC
98/37/WE

SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDtUG R&TTE

Wyroéb spetnia wymagania norm zharmonizowanych:

R&TTE: EN 300 220-1V2.3.1: 2010; EN 300 220-2V2.3.1: 2010
EMC: EN 301 489-1V1.8.1: 2008; EN 301 489-3 V1.4.1: 2002

EN12100:2002 Bezpieczenstwo maszyn. Postanowienia ogdlne.
EN13857:2010 Bezpieczenstwo maszyn. Odlegtosci bezpieczenstwa.
EN60335-1:2002 Sprzet elektryczny do uzytku domowego.Wymagania ogodlne.
EN12453 Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem.

Procedura oceny zgodnosci zainstalowanego urzadzenia:

EN12445-2002 Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem. Metody badan.

Jezeli urzadzenie jest zainstalowane oraz konserwowane zgodnie ze wszystkimi wskazéwkami
podanymi przez producenta z uwzglednieniem powyzszej normy, wéwczas system automatyki
spetnia wymagania Dyrektywy maszynowej 2006/42/WE.

02-08-2013r. Bydgoszcz, Polska | Wiasciciel, Daniel Kujaws@%

/

Przedstawiony symbol informuje, ze danego urzadzenia elektrycznego Ilub elektronicznego, po
zakonczeniu jego eksploatacji, nie wolno wyrzuca¢ razem z odpadami gospodarczymi. Urzagdzenie nalezy
przekazaé¢ do wyspecjalizowanego punktu zbiorki. Szczegétowe informacje o najblizszym punkcie zbiorki
mozna uzyska¢ u wiadz lokalnych. Ponadto produkt mozna odda¢ lokalnemu dystrybutorowi podczas
zakupu innego urzadzenia o podobnych wiasciwosciach. Odpowiednia utylizacja urzadzenia pozwala
zachowac cenne zasoby naturalne i unikngé negatywnego wptywu na zdrowie i Srodowisko, ktére moze by¢

zagrozone w przypadku niewtasciwego postepowania z odpadami.
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