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Uwagi dotyczgce niniejszej instrukciji.
Zanim rozpoczniesz instalacje produktu, przeczytaj w catosci instrukcje obstugi.
Symbolem A oznaczone sg uwagi dotyczgce bezpieczenstwa oraz uwagi dotyczgce poprawnej pracy
zautomatyzowanego systemu.
Symbolem IE~ oznaczone sq uwagi dotyczqce charakterystyki i dziatania produktu.




SZLABAN AUTOMATYCINY 615 BPR

SzZlaban automatyczny 615 BPR sktada sie z aluminiowego
ramienia szZlabanu ze $wiattami odblaskowymi i stalowej
kolumny, zabezpieczonej kataforetycznie i malowanej farbg
poliestrowq. W kolumnie znajduje sie hydrauliczny mechanizm
napedowy i elekironiczny uktad sterujgcy.

Mechanizm napedowy obracajgcy ramie szlabanu sktada sie
z zasilacza hydraulicznego i cylindra dwustronnego dziatania.

W systemie znajduje sie regulowany uktad ograniczajgcy
moment obrotowy. W sktad systemu wchodz tez urzgdzenie
zatrzymujgce ramie szZlabanu w dowolnym potozeniu oraz uktad
recznego zwalniania, uzywany w wypadku zaniku zasilania
elekirycznego lub awarii sziabanu.

Szlaban automatyczny 615 BPR jest pod wzgledem
konstrukcji i wykonania przeznaczony do kontroli dostepu
pojazddw i nie wolno uzywaé go do innych celéw.

1. OPIS | DANE TECHNICZNE

TABELA 1 Dane techniczne szlabanu 615BPR
MODEL SILABANU 615BPR STD 615BPR RAP
Maks. diugosé szlabanu (m) 5 2,5
Maks. czas otwierania (s) 57 29
Predkos¢ katowe (rad/s) 0,28 0,54
Natezenie przeptywu przez pompe 15 3
(I/min) '
Maks. moment obr. (Nm) 400 300

Prostokgtne/
Rodzaje ramion z fartuchem/ Prostokgtne
przegubowe

Wspétczynnik uzytkowania (w 20°C) 50% 40%
Maksymailna liczba kolejnych cykli 220 340
(w 20°)
Zasilanie ~230V (+6-10 %) 50 Hz
Pobdr mocy (W) 220
Typ oleju FAAC HP OIL
llos¢ oleju (kg) 09
Termlf:zn_e zabezpieczenie 120°C
uzwojenia

" standardowo, zaworami
System regulaciji momentu obr.

-

Ramie szlabanu
® Urzgdzenie rownowazgce
® Wyposazenie elektroniczne @ Korek wlewu oleju

@ Ptyta fundamentowa
@ Kolumna szlabanu

@ Wkret odpowietrznika
® Sprezyna réwnowazgca
® tgcznik regulacyjny sprezyny

@ Pokretto awaryjnego
zwalniania szlabanu
(® Wkrety regulacji momentu

obrotowego . I .
® Cylinder dgwusTronnego Zespdt pompy hydraulicznej
dziatania @® Czujniki ogranicznika skoku

@ Wkret ogranicznika skoku Magnesy ogranicznika skoku

\ %

obejéciowymi
Temperatura zewnetrzna -20 do +55 °C
rys.1\ éc;lmczeme antykorozyjne kataforetyczne
Powloka malarska obudowy Farba poliestrowa RAL 2004
Klasa ochrony IP 44
Ciezar (kg) 34 (opakowanie handlowe)
Wymiary gabarytowe kolumny 270 % 1015 x 140

di. x wys. x gt. (mm)

Dane techniczne silnika elekirycznego

Predkos¢ obrotowa (obr/min) 1400 | 2800
Moc (W) 220

Pobor pradu (A) 1

Zasilanie ~230V (+6-10 %) S0Hz

1.1 KRZYWA MAKSYMALNEGO OBCIAZENIA

Krzywa umoiZliwia okreslenie maksymalnego czasu pracy (T) joko
funkciji wspdtczynnika uzytkowania (cyklu pracy) (F).

Na przyktad sziaban automatyczny 615BPR moze pracowad
w sposdb ciggty przy wspdtczynniku uzytkowania rdwnej 50%.

W celu zapewnienia prawidtowego dziatania szlabanu nalezy
zadbag, by pracowat on w obszarze lezgcym ponizej krzywej.
Wazne: Przedstawiona krzywa odpowiada temperaturze 20°C.
W wypadku wystawienia szlabanu na bezposrednie dziatanie
stonca wspdtczynnik uzytkowania moze spasc do 20%.

Obliczenie wspétczynnika uzytkowania

Stosunek efektywnego czasu pracy (czas otwierania + czas
zamykania) do catkowitego czasu cyklu (czas otwierania + czas
zamykania + czasy pauz), podany w procentach.

Wzér obliczeniowy ,
%F = X100 | ™
OT+TC+PT+IT *
gdzie: :
Ot = czas otwierania o
Ct = czaszamykania w0 1N
Pt = czas zatrzymania @
Tl = czas przerwy miedzy | *
jednym kompletnym "
cyklem i nastepnym *
Cyklem 0 o 11 12

8 10 1
\ Tempo (h) Czas (godz.) Temps (h) Zoit (Std.) Tlmpoy




2. URZADIENIA ELEKTRYCZNE (SYSTEM STANDARDOWY)

® Sitownik szlabanu 615BPR rys2
(@ Fotokom©rki

® Wtagcznik kluczykowy
@ Lampa ostrzegawcza
(B Odbiornik

1) Kable nalezy poprowadzi¢ w odpowiednich
sztywnych i/lub gietkich rurkach.
2) Przewody potgczeniowe urzgdzennisko-
napieciowych nalezy odseparowac od przewo-
déw zasilajgcych ~230V. W celu unikniecia
\_ zaktdéceh nalezy uzy¢E osobnych rurek ins‘rolocyjnych/

3. WYMIARY

-

1015

o
o~

105,3
\ \

= /

>
= =D Y

rys.3 /

\Wan‘os’ci w mm.

4. MONTAZ SILABANU AUTOMATYCINEGO

4.1. KONTROLE WSTEPNE

W celu zapewnienia bezpieczenstwa i sprawnej pracy
automatycznego szabanu konieczne jest spetnienie ponizszych
wymagan:

® W czasie ruchu ramie sziabanu w zadnym wypadku nie moze
natrafi¢ na jokiekolwiek przeszkody Iub przewody elekiryczne.

* Grunt musi zapewnia¢ odpowiedniq stabino$¢ cokotowi
fundamentowemu.

* W miejscu wykopu pod fundament nie moze by¢ rur ani
przewodow elekirycznych.

* Jezeli korpus szZabanu jest narazony na uderzenie przez pojozd,
to w miare moZiwosci trzeba zostosowac odpowiednie
zabezpieczenie przed takim zdarzeniem.

* Nalezy sprawdzi¢, czy kolumne mozna podigczyé do
odpowiedniego gniozda uziemigjgcego. Do podtgczenia
wykorzysta¢ naokretki i podktadke dostarczone wraz  ze
szZiabanem (rys. 5, poz. B).

4.2. PRACE MURARSKIE PRZY PtYCIE FUNDAMENTOWEJ

1) Cokét fundamentowy wykonaé zgodnie z rysunkiem 4
(wtasciwy dla ziemi gliniastej).

2) Piyte fundamentowq wykonac¢ zgodnie z rysunkiem 4,
umieszczajgc W nigj co najmniej jeden kanat (przepust
kablowy) na przewody. Za pomocg poziomicy sprawdzic,
czy ptyta jest idealnie pozioma. Odczeka¢ na zwigzanie
cementu.

\ rys.4/
4 N
\_ rys.5 /

4.3. MONTAZ MECHANICINY

1) Zdja¢ pokrywe, wykrecajgc wkrety mocujgce jg do
kolumny.

2) Za pomocq czterech nakretek i podktadek dostarczonych
wraz ze szZabanem przymocowaé kolumne do ptyty
fundamentowej (rys. 5, poz. A). Nalezy pamietaé, ze
pokrywa kolumny powinna by¢ skierowana ku budynkowi.

3) Zadecydowad, czy szlaban ma by¢é zmontowany w wersji
prawostronnej (rys. 7/A), czy lewostronnej (rys. 7/B) — patrz
ponizsze instrukcie.

Szlaban automatyczny 615BPR jest

dostarczany w  wersji  prawostronnej;

lewostronna jest opisana w punkcie 4.5.
Sprawdzi¢, czy ttoczysko przymocowane do ramienia
dzwigni jest catkowicie wysuniete (przy pionowym
ustawieniu ramienia szlabanu).

4) Wykreci¢ i schowac wkret odpowietrznika — patrz rys. 9, poz.
A.

5) Kotnierz (rys. 6, poz. 1) zatozy¢ centralnie na wat (rys. 6, poz.
2), tak by otwory tqgczgce go z ramieniem szZlabanu znalazty
sie po stronie zamykanej (rys. 6, poz. 3).

[@ Zatozy¢ podktadke (rys. 6, poz. 4), po czym dokrecic¢
srube z tulejkq (rys. 6, poz. 5).
Dokrecanie wymaga uzycia znacznej sity, gdyz kotierz
jestmocowany na szesciokgtnym wale na wcisk.

6) Ramie szZiabanu (rys. 6, poz. 6) zatozyé pionowo na kotnierz
(rys. 6, poz. 1) i przymocowag je Srubami dostarczonym wraz
z urzgdzeniem (rys. 6, poz. 7).

7) Pokrywe zabezpieczajgcq (rys. é, poz. 8) zatozyé na kotnierz
(rys. 6, poz. 6) i zamocowac $rubami dostarczonymi wraz
zurzgdzeniem (rys. 6, poz. 1). Zatozy¢é i wyregulowacd

sprezyne rOwnowazgcq.
\
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4.4 IAKLADANIE | REGULACJA SPREZYNY
ROWNOWAZACEJ

1) Sprawdz¢, czy sprezyna rownowazgca odpowiada typowi
zamontowanego ramienia szlabanu - patrz rozdziat 8.

2) Z dostarczonego zestawu wzig¢ bragzowq tulejke (rys. 7, poz. 1),
zatozy¢ jg na tgcznk regulacyjny sprezyny (rys. 7, poz. 2)
i przymocowac jg do urzgdzenia rOwnowazgcego za pomoca
Sruby i podktadki M10 (rys. 7, poz. 4).

3) tacznik regulacyiny (rys. 7, poz. 2) zmontowaé z osobno
dostarczong sprezyng (rys. 7 poz. 3). Ramie szabanu ma by¢
przez caty czas ustawione pionowo.

4) Iwolni¢ (odblokowac) mechanizm napedowy (patrz rozdziot é)
i ramie sdabanu ustawic pod kgtem 45°, a nastepnie
wyregulowaé tgcznik regulacyjny tak, by napiecie sprezyny
utrzymywato ramie w tym potozeniu (by réwnowazyto ciezar
ramienia).

5)  Przywréci¢é normnalne dziatanie napedu - patrz rozdziot 7.

rys.7/A J
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4.5 IAMIANA WERSJI PRAWOSTRONNEJ NA
LEWOSTRONNA

Procedura zamiany wersji prawostronnej na lewostronng:
Zwolni¢ (odblokowad) mechanizm napedowy.
Poluzowa¢ potgczenie (rys. 8, poz. A).

Tymczasowo wykrecic $rube mocujacq ttoczysko (rys. 8. poz.
B) i zdja¢ piericien osadczy (rys. 8. poz. C). Obrécic ramie
mechanizmu.

Cylinder przenies¢ na lewq strone i zamocowaé go
uprzednio zdemontowang §rubg  (rys. 8, poz. D)
i pierscieniem osadczym (rys. 8, poz. E).

Dokreci¢ potgczenie (rys. 8. poz. F).
1 powrotem wigczyé mechanizm napedowy.

Zdemontowac skrzynke z wyposazeniem elektronicznym
i zamontowac jg z lewej strony obudowy, wykorzystujgc do
fego istniejgce otwory.

Przetqczy¢ zaciski czujnikdw ogranicznika skoku (J6 i J9
w zespole 596/615BPR).

/

N vs8 )




5. URUCHOMIENIE SZLABANU

5.1. REGULACJA PRZIENOSZIONEGO MOMENTU
OBROTOWEGO

Do regulacji uktadu hydraulicznego regulujgcego przenoszonq
moc stuzg dwa wkrety zawordw obejsciowych (rys. 9, poz. B).
Czerwony wkret reguluie moment obrotowy przy ruchu
zamykania szZlabanu.

Zielony wkret reguluje moment obrotowy przy ruchy otwierania
szZlabanu.

W celu zwiekszenia momentu obrotowego wkrety nalezy
obrécic zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara.

W celu zmniejszenia momentu obrotowego wkrety nalezy
obréci¢  przeciwnie  do  kierunku  ruchu  wskazdowek
zegara.

rys.9

5.2. REGULACJA ODBOJOW MECHANICINYCH
Potozenie ramienia szlabanu w pozycjach catkowitego
zamkniecia i otwarcia reguluje sie za pomocg odbojdw
mechanicznym pokazanych narys. 10 (poz. 1). \

@/ﬁt to ©@

\

\©

\

\_ rys. 10/

5.3. REGULACJA MAGNETYCINYCH OGRANICINIKOW
SKOKU

Potozenie punktu, w ktdrym szlaban automatyczny zaczyna ruch
ze zmniejszong  predkoscig, mozna  zmienia¢  poprzez
przesuniecie magnetycznego cylindra wewnagfrz  gniazda
znajdujgcego sie ha obu ramionach urzgdzenia wywazajgcego
w zespole ruchomym (rys. 10, poz. 2).

5.4 TEST AUTOMATYKI

Po zakonczeniu montazu na gérnej powierzchni kolumny nalezy
naklei¢ nalepke ostrzegawczg (rys. 11).

Sprawdzi¢ prawidtowos¢ dziatania szlabanu automatycznego
i wszystkich potgczonych z nim akcesoridw.

Klientowi przekazac ,Instrukcje uzytkowania”, wyjasni¢ zasady
prawidtowej eksploatacji i obstugi szZlabanu oraz wskazac
potencjalnie niebezpieczne punkty urzgdzenia.

-

\

rys. 11/

6. STEROWANIE RECZNE

Jezeli, w wypadku braku zasilania elekirycznego lub awarii szlabanu
automatycznego, szlaban trzeba otworzy¢ lub zamkngé recznie, to
nalezy w opisany nizej sposodb postuzy¢ sie uktadem zwalniajgcym:

6 MANUALAUTOMATIG..'; ) :
? N\

/
\_ rys. 12/

- Do zamka wiozy¢ standardowy klucz trokgtny (rys. 12)
iwykona¢ nim jeden obrét w kierunku przeciwnym do
kierunku ruchu wskazéwek zegara.

- SzZlaban otwierac i zamykac recznie.

7. POWROT DO PRACY NORMALNEJ

W celu unikniecia przypadkowego uderzenia ramieniem
szZlabanu, przed powrotfem do pracy normalnej nalezy
wytgczy¢ zasilanie elektryczne systemu, po czym tréjkgtny
klucz obréci¢ do oporu w kierunku zgodnym z kierunkiem
ruchu wskazéwek zegara i wyjgé go.

8. SPREZYNY ROWNOWAIACE

W  systemie automatycznym  615BPR  muszg byc
zamontowane osobno zamawiane sprezyny rGwnowazgce.
Sprezyny dobiera sie odpowiednio do dtugosci i typu
ramienia szZlabanu (sztywne, z fartuchem, przegubowe).

8.1 SPREZYNY DO RAMION PROSTOKATNYCH

| Z DRABINKA
Tab. 2
SPREZYNA ROWNOWAZACA

& Ramie Ramie z drabinkqg Kod

prostokqgtne
5,5 |1,315+2,315mm| 1,315+ 1,815mm 721008
6 1,816 + 2,315 mm 721005
6,5 [2,316+2,815mm|  2,316+2,815mm 721013
7 12.816+3,815 mm - 721006
7.5 - 2,816 + 3,815 mm 721007
8 3.816+4,815 mm - 721018

8.2. SPREZYNY DO RAMION PROSTOKATNYCH
7 NOIKA I Z DRABINKA ORAZ NOIKA

Tab. 3
SPREZYNA ROWNOWAZACA
& qur'\ie Rami? z,qrqbinkq Kod
Z nozkqg i nézkqg

6,0 - 1,315+ 1,815 mm 721005
6,5[(1,315+1,815mm| 1,816+2315mm 721013
70]1,816+2815mm - 721006
7.5 - 2,316 +3,315mm 721007
8,0]2,816 + 3,815 mm - 721018




9. DOSTEPNE AKCESORIA

ZESTAW FARTUCHA (RYS. 13)
Zestaw fartucha zwieksza widzialno$¢ ramienia szZlabanu.
Fartuch moze mie¢ dtugos¢ od 2 do 3 m.

Po zamontowaniu drabinki konieczne jest dobranie
A odpowiedniej sprezyny rownowaziqcej.
/

o

PODPORA STALA (rys. 14)

Podpora stata petni dwie funkcje:

- chroni ramie szZlabanu przed wygieciem i uszkodzeniem pod
wptywem sit zewnetrznych dziatajgcych na jego koniec.

-podpiera ramie w pozycji zamknietej (opuszczonej)
i zapobiega jego wyginaniu sie w dot.

-

\ rys. 14/

LOKALIZACJA PLYTY FUNDAMENTOWEJ POD PODPORE STALA

4 N
P1

64

280 A

L

Q\/ymiary w mm. rys. 15 /
Lokalizacje fundamentu podpory pokazuje rysunek 15, gdzie:

P1 = ptyta fundamentowa szlabanu

P2 = ptyta fundamentowa podpory

L = dtugo$¢ ramienia szlabanu (w mm)

A =L-385 (w mm)

ZESTAW RAMIENIA tAMANEGO (rys. 16)
Zestaw ramienia tamanego umozliwia  przegubowe
zatamywanie sztywnego ramienia sziabanu przy wysokosci
stropu maks. 3 m (patrz instrukcja).
Po zamontowaniu zestawu ramienia famanego konieczne jest
dobranie odpowiedniej sprezyny rownowazqcej.

T \\

O O O I M MY
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PODPORA RUCHOMA (NOIKA) (rys. 17)
Podpora ruchoma podirzymuje koniec ramienia szZabanu, gdy jest
0oNno opuszczone, i tym samym chroni je przed wygieciem w dét.

Po zamontowaniv podpory ruchomej konieczne jest
A dobranie odpowiedniej sprezyny rownowaziqce;j.
/

rys. 16 /

o

10. KONSERWACJA

Podczas prac konserwacyjnych zawsze nalezy sprawdzaé:
prawidtowosé ustawien wkretéw zawordw obejsciowych,
wywazienie systemu (szZabanu) i sprawno$é  urzqdzen
zabezpieczajgcych.

rys. 17/

10.1 UZUPEENIANIE OLEJU
Regularnie nalezy sprawdzac ilo$¢ oleju w zbiorniku.
Przy niskiej i Sredniej intensywnosci uzytkowania kontrole
takg wystarczy przeprowadzi¢ raz na rok, a w wypadku
intensywnej eksploatacji — co 6 miesiecy.
Poziom oleju nie moze spasc ponizej dolnego znaku na
wskazniku poziomu (rys. 18).
W celu uzupetnienia oleju nalezy odkrecic¢ korek wlewowy
(rys. 18) i wla¢ olej az do osiggniecia poziomu MAX na
wskazniku.
Wolno stosowac wytgcznie olej FAAC HP OIL.

© :
=
MAX
MIN
rys. 18/

11. NAPRAWY

W  sprawach napraw nalezy  kontaktowaé  sie
z autoryzowanymi centrami napraw FAAC



SILABAN AUTOMATYCINY 615BPR

OGOLNE ZASADY BHP
Prawidtowo zainstalowany i eksploatowany szlaban
autfomatyczny  615BPR  zapewnia  wysoki  poziom

bezpieczenstwa.

Przestrzeganie kilku prostych zasad pomoze unikngé

przypadkowych problemdw:

- Nie wolno przejezdza¢ pod poruszajgcym sie ramieniem
szZlabanu. Nalezy zaczeka¢, az ramie catkowicie sie
uniesie i dopiero wtedy przejechac.

- W zadnym wypadku nie wolno zatrzymywac sie pod
ramieniem szlabanu.

- W poblizu szlabanu, w szczegdlnosci poruszajgcego sie,
nie mogg zncjdowac sie ludzie (w tym dzieci) ani
jakiekolwiek przedmioty.

- Dzieci nie mogg mie¢ dostepu do sterownikdw
radiowych ani innych generatorow impulséw, aby nie
doszto do przypadkowego uruchomienia szlabanu.

- Dzieciom nie wolno pozwalaé na zabawe szlabanem
automatycznym.

- Nie wolno celowo blokowac ruchdw ramienia szlabanu.

- Na drodze ramienia szlabanu nie mogqg znajdowac sie
jakiekolwiek gatezie lub krzewy.

- Swiatta  sygnalizacyjne (ostrzegawcze)
sprawne i dobrze widoczne.

- Ramienia szlabanu nie wolno przestawiac¢ recznie, o ile
nie zostat zwolniony mechanizm napedowy.

- W razie usterki nalezy zwolni¢ mechanizmm napedowy
ramienia szlabanu, aby umozliwi¢ wjazd na posesje, a
nastepnie  zaczeka¢ na przybycie pracownikéw
specjalistycznego serwisu, ktdérzy wykonajg niezbedne
prace.

- Jezeli szZlaban jest otwierany i zamykany recznie, to przed
powrotem do pracy automatycznej nalezy odtgczy¢
jego zasilanie elektryczne.

- Zespotéw  szlabanu  automatycznego  nie
w jakikolwiek sposdb modyfikowad.

- Zabrania sie podejmowania jakichkolwiek préb naprawy
szlabanu - w kazdym wypadku nalezy skontaktowad sie
z fachowym serwisem.

- Co najmniej raz na sze$¢ miesiecy specjalista powinien
skontrolowa¢ stan  szZlabanu automatycznego, jego
zabezpieczen i uziemienia.

muszg by¢

wolno

OPIS

Szlaban automatyczny 615BPR idealnie nadaje sie do
kontroli ruchu pojazdéw w przejazdach o szerokosci do 5
metréw, przy srednim natezeniu ruchu.

W obudowie znajdujg sie: zespdt pompy hydraulicznej,
cylinder dwustronnego dziatania i sprezyna rwnowazgca.
Ramie szlabanu ma posta¢ aluminiowego ksztattownika
z czerwonymi $wiattami odblaskowymi, dzieki czemu jest
dobrze widoczne w ciemnosciach.

Pracqg szlabanu steruje uktad elekironiczny umieszczony
w skrzynce zapewnigjgcej odpowiedniqg ochrone przed
czynnikami atmosferycznymi; skrzynke mozna
zamontowaé wewngtrz obudowy.

W normalnym potozeniu ramie szlabanu jest opuszczone
po potozenia poziomego.

Elektroniczny zespdt sterujgcy po odebraniu polecenia
otwarcia szlabanu - wystanego drogqg radiowqg lub
zinnego generatora sterujgcego - witgcza uktad
hydrauliczny, ktéry obraca ramie szlabanu o 90°, po
pozycji pionowej, co umozliwia wjazd na posesje. W trybie
pracy automatycznej ramie szlabanu samoczynnie
opuszcza sie po uptywie ustalonego czasu.

W frybie pdtautomatycznym  zamkniecie
nastepuje po wystaniu drugiego impulsu.

szlabanu

Sygnat otwierajgcy przestany podczas zamykania
szlabanu zawsze zmienia kierunek ruchu.

Sygnat zatrzymujgcy (jezeli jest przewidziany) zawsze
zatrzymuje ruchu.

Szczegdtowe informacje o dziataniu szlabanu w réznych
frybach logicznych (sterujgcych) mozna otrzymaé od
technika montujgcego szlaban.

Automatyczny szlaban jest wyposazony w urzgdzenia
zabezpieczajgce (fotokomorki), ktére uniemozliwiajg
zamkniecie szlabanu, gdy w chronionym przez nie
obszarze znajduje sie jakakolwiek przeszkoda.

Szlaban automatyczny 615BPR  jest standardowo
wyposazony w zabezpieczenie przed zmiazdzeniem,
ograniczajgce moment obrotowy przenoszony na ramie
szlabanu.

Uktad hydrauliczny daje mozliwos¢ zatrzymania ramienia
szlabanu w dowolnym potozeniu.

Oznacza to, ze reczne otwieranie i zamykanie szlabanu
jest mozliwe dopiero po zwolnieniu  mechanizmu
napedowego.

Ruch ramienia szlabanu jest sygnalizowany migajgca

lampaq.

STEROWANIE RECZNE
Jezeli, w wypadku braku zasilania elekirycznego lub
awarii  szlabanu  automatycznego, szlaban trzeba

otworzy¢ lub zamkngé recznie, to nalezy w opisany nizej
sposdb postuzy¢ sie uktadem zwalniajgcym:
Do szlabanu dotgczony jest klucz trojkatny.

4 N

RECZNE AUTOMATYCZNE

? \
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ZAMKNIETE

OTWARTE @

\_ / rys.1 /

- Do zamka wtozy¢ klucz trojkatny (rys. 1) i wykonaé nim
jeden obrét w kierunku przeciwnym do kierunku ruchu
wskazéwek zegara.

- Szlaban otwierac i zamykac recznie.

POWROT DO PRACY NORMALNEJ

W celu unikniecia przypadkowego uderzenia ramieniem
szlabanu, przed powrotem do pracy normalnej nalezy
wytgczy¢ zasilanie elektryczne systemu, po czym tréjkgtny
klucz obréci¢ do oporu w kierunku zgodnym z kierunkiem
ruchu wskazéwek zegara i wyjgé go.



ZESPOL STERUJACY SZLABANU 596/615 BPR

1. OSTRIEZENIA
Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy sprzecie
A elekironicznym (lgczenie, konserwacja) bezwzglednie
nalezy wylqczyé zasilanie elekiryczne.
- Przed instalacjg nalezy zamontowaé réznicowy wyltgcznik termiczny
o odpowiednim punkcie zadziatania.
- Przewody zasilajgce zawsze muszqg byé odseparowane od
przewodoéw sterujacych i przewodéw urzadzen zabezpieczajgcych
(przyciski, odbiornik, fotokomorki itp.). W celu unikniecia

jakichkolwiek zaktécen nalezy uzy¢ osobnych rurek kablowych lub
przewodu ekranowanego (z uziemionym ekranem).

2. DANE TECHNICINE

Napiecie zasilajgce

~230 V (+6% - 10%) — 50 Hz

Pobdr mocy 4W
Maksymalne obcigzenie silnika 800 VA
Maks. pobér prqdu przez 250 mA

akcesoria

-20°C do +55°C
F1=6,3 A-250 V, F2 = samoresetujacy
B/C.B, C,EP, AP, P,
domysiny = EP

Zewnetrzna temperatura pracy

Bezpieczniki

Warianty sterowania

Programowany przez ,nauke" (0-10 min skokami
p02,55)
Domysiny = 10 min

Czas pracy (czas zwioki)

Programowany przez ,nauke" (0-5 min skokami po 1,5s)

Czas pauzy Domysiny = 30's

otwarcie, zamkniecie, stop, wytqgcznik krancowy,

Wejscia plytki zaciskow zabezpieczenia CL, zasilanie

silnik, $wiatto btyskowe, odwietlenie pomocnicze

Wyjscia plytki zaciskow i zasilanie akcesoridow

Sterowanie szlabanem

Funkcje programowane -
Uktad logiczny

Funkcje wykorzystujgce

programowanie przez ,navke” Czas pracy, czas pavzy

3. ZESPOLY | ICH ROZMIESZCZENIE
S
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Opis zespotow

J1  Ptytka zaciskdw wejsciowych i zasilanie akcesoridw
J2  7tgczka odbiornika radiowego (patrz Uwagal)
J3  Wybdr uktadu pracy: B8 lUis=$15
J4  Ptytka zaciskdw silnika
J5  Ptytka zaciskdw zasilania ~230 V
J6  7tgczka wytgcznika krancowego dla ruchu
J7  Ztgczka sygnatu OPEN (otworzyé)
J8  Ptytka zaciskdw Swiatta btyskowego i odwietlenia
J9  Ttgczka wytgeznika krancowego dia ruchu zamykania (N.C)
LED Kontrolki LED
SW1 Klawisz programujgcy
TIF1 _Transformator
F1 4,3 A-250 V (zabezpieczenie silnika)
\F2___samoresetujgcy (zabezpieczenie akcesoridw)
Do ztqczki J2 mozna przytgczy¢ 2-kanatowy odbiornik
typu RP2, dzieki czemu funkcje OPEN (otwérz) i CLOSE
(zamknij)  szZlabanu  automatycznego mozna  uruchamiacé

bezposrednio 2-kanatowym pilotem radiowym.
W wypadku uzycia jednokanatowego odbiornika RP mozna
wydawac tylko polecenie OPEN.

8
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Opis ptytki zaciskéw
Zacisk | Opis Przytgczone urzadzenie
1 OPEN Urzgdzenie z zestykiem N.O (patrz
rozdziat TRYBY LOGICZNE)
2 CLOSE Urzgdzenie z zestykiem N.O(patrz
rozdziat TRYBY LOGICZNE)
3 Urzgdzenie z zestykiem N.C,
STOP powodujgce zablokowanie szlabanu
automatycznego
4 24V Zasilanie akcesoriéw
5 +24 V
6 Urzgdzenie zabezpieczajgce zamykanie
SAFE z zestykiem N.C (patrz rozdziat TRYBY
LOGICIZNE)
7 OP Szlaban w trakcie otwierania
8 COM Wspdiny zacisk silnika
9 CL Szlaban w trakcie zamykania
10 LAMP Wyjscie do $wiatta ostrzegawczego
~230 V, maks. 60 W
11 COURT Wyjscie do $wiatta pomocniczego, ~230
" |V, maks. 40 W, czas 90 s, niezmienny
12 Wspdlny zacisk oswietlenia / swiatta
COM
ostrzegawczego
13-14 L-N Zasilanie ptytki (~230 V)

I@ Na ptytkach dostarczanych jako czesci zamienne oraz

w mechanizmach napedowych, w ktdrych wytqczniki
krancowe sq wyposazeniem opcjonalnym, styki ztqgczek J6 i J9 sq
zwarte. W wypadku zainstalowania wytqcznikdw krancowych
nalezy usunqcé zworki, a wytqczniki  kraicowe  przytqczy<
bezposrednio Ilub przez odpowiedni adaptor tqczqcy ze
ztgczkami. Po  zadziataniu wytqgcznika krancowego szlaban
zachowuje sie odpowiednio do wprowadzonych nastaw — tak jak
model 596 lub 615 (J3)

596
Otwieranie: natychmiastowe zatrzymanie ruchu w momencie
zadziatania czujnika.
Zamykanie: po zadziataniu czujnika mechanizm napedowy przez
4 sekundy dziata ze zmniejszonq predkosciq i przez 1 sekunde
z predkosciq standardowq (ruch dopychajqcy.)

615
Otwieranie i zamykanie: po zadziataniu czujnika ruch jest
wykonywany ze zmniejszong predkosciq przez czas réwny
potowie czasu ruchu z predkosciq standardowaq.
Jezeli wytqczniki krancowe nie sq zamontowane, to urzqdzenie
pracuje tylko wedtug ,wyuczonych” czaséw dziatania (patrz
p. 6.2).



5. PROGRAMOWANIE TRYBOW LOGICINYCH
STEROWANIA

8 TRYBY STEROWANIA

Tryb B/C
W celu wybrania odpowiedniego frybu logicznego sterowania Stan Open/otwérz | Close/zamknij Stop safe
. . . A . . szlabanu (impuls) (sygnat ciagty)

przycisk SW1 nalezy nacisngc tyle razy, ile wynosi numer
N . . . . Zamknieh Otwi Wytqcza sygnaty /

pozgdanego trybu, niezaleznie od aktualnie wtgczonego trybu amkniety wiera / Open i Close

istanu szlabanu. Odstepy miedzy nacisnieciami muszg byé Otwierany / Zamyka Zafrzymuje ruch /

krétsze niz 1 sekunda. Wytqcza

: H H : : Otwart / Zamyka Wytqcza sygnaty (blokuje)

Wybrany  tryb logiczny  jest nastepnie nieprzerwanie Y Y Open i Close quym’me

sygnohzowony przez diode LED.DL], ktéra co 3 sekund.y btyska Zamkniecie Otwiora Zamyka Zatrzymuje roch Otviera

zjednosekundowymi przerwami tyle razy, ile wynosi numer Wytacza
wybronego Trybu. Zatrzymany Otwiera Zamyka nggf\oi s(\:/‘%rs‘nsfy (blokuje)

W celu wybrania trybu logicznego, przycisk SW1 nalezy nacisngé zamykanie

tyle razy, ile podano w ponizszej tabeli. Tryb B

. . Liczba nacisnieé Stan Open/otwérz Close/zamknij
Nr | Tryb logiczny Opis SW1 & szlabanu (impuls) (impuls) Siop) St
N X . Wytgcza sygnaty
1 B/C Mieszany B/C raz Zamknigty Otwiera / Open i Close /
2 |B Pétautomatyczny B 2 razy Otwierany / Zamyka Zatrzymuje ruch /
3 = Reczny 3 razy Otwarty / Zamyka Wy*ch, sygnaty }Aé\lg(sﬁjioj
4 | EP (domysiny) Krokowy poétautomatyczny 4 razy OpeniClose zamykanie
5 | AP Krokowy automatyczny 5razy Zamkniecie Otwiera / Zatrzymuje ruch Otwiera
6 |P Krokowy automatyczn 6raz Wytqcza
b Y Y Y Zatrzymany Otwiera Zamyka nggﬂ sc\/%;\gw (blokuje)
kanie
6. URUCHOMIENIE SZLABANU Zomy
6' , KONTROLA DIOD LED TrYbSlil Open/otwérz Close/zamknij

Ponizsza tabela przedstawia stany diod LED odpowiadajgce szlabanu | (sygnat ciagly) | (sygnat ciagty) Stop Safe

rébznym stanom  wejs¢  (wejscia  zamkniete/zwarte w  stanie Zamkniety Otwiera } Wytacza sygnaty ,

spoczynkowym szlabanu automatycznego sq zaznaczone ttustym Openi Close

drukiem). Jezeli do zacisku 7 podtgczone sq czujniki wytgcznikow Otwierany Otwiera Zatzymuje ruch | Zatrzymuje ruch /

krancowych, to diody FCA i FCC $wiecq sie bez przerwy. Stan Otwarly , Zomyka Wylacza sygnaty TZYQE&Z’,

sygnalizacyjnych diod LED nalezy sprawdzi¢ postugujgc sie OpeniClose zamykanie
poniiszq tobelq. Zamkniecie Otwiera Zamyka Zatrzymuje ruch Zatrzymuje ruch

Stan sygnallzacyjnych diod LED Zatrzymany Otwiera Zamyka Wy’rqczq sygnaty }Atg\l/cigjjzeo)

LED ZAPALONA (styk zwarty) | ZGASZIONA (styk rozwarty) Openi Close zamykanie
DL1 Miga, wskazujgc wybrany tryb logiczny sterowania
OP-A Polecenie wtgczone Polecenie wytaczone Tryb EP - —

CLOSE Polecenie wigczone Polecenie wytgczone szlf:ggnu Op(?:‘g:ltlsw;m c'°(si:r{;z::)k"“ Stop safe
SAFE Zabezpieczenia wytqgczone Zabezpieczania wtgczone Zamkniety Otwiera / Wytqcza sygnaty /
STOP Polecenie wylgczone Polecenie wiqczone Open i Close
FCA Wytqgcznik krancowy ruchu Wytgcznik krancowy ruchu Otwierany Zm:ﬁycrﬁuje Zamyka Zatrzymuje ruch /

otwarcia wolny otwarcia witgczony Wytezo
Wytqcznik krahcowy ruchu Wytqgcznik krancowy ruchu Otwarty Zamyka Zamyka Wytqeza sygnaty (blokuje)
FCC s S Open i Close !
zamknigcia wolny zamkniecia wigczony zamykanie
Zamkniecie Zofrzyr;:uje / Zatrzymuje ruch Otwiera
6.2 PROGRAMOWANIE CZASOWE e
P Wznawia ruch
(NAUKA CZIASOW) v oronky i
. " ytgcza

Procedura programowania czasowego: Zatzymany | PECHmY™ Zamyka ngzznoi syanaty (blokuje)

1. SZlaban automatyczny _zwoln_ié_ i ustawic w potozeniu zamknigtym. zamyka po zamykanie
Sprawdzi¢, czy wiqczyt sie czujnik krancowy ruchu zamykania (jezeli jest sygnale Stop)
zamontowany) (dioda LED FCC gasnie), oraz czy $wiecq sie diody LED Tryb AP
STOP i SAFE.

2. Weisng¢ przycisk SW1 i przytrzymaé go do momentu, gdy sziaban e Oﬂf;é‘;'ls‘”)m C'°(’i;’;z::)""“ Stop Safe
automatyczny zacznie sie otwierad. perw—

3. Praca bez czuinka krancowego: po dotarciu ramienia szabanu do Zamkniety | zamyka po / Wytqcza sygnaty /
pozycji otwarcia odczekac 2-3 sekundy, po czym ponownie nacisnaé uptywie pauzy Openi Close
iggeggwgégoc polecenie OPEN w celu zafrzymania mechanizmu Otwierany zm:lszcrEuje Zamyko Zatrzymuje ruch /
Praca z czujnkiem krancowym: szaban automatyczny samoczynnie Pauza Zatrzymuje Zamyka Tatzymuje ruch | Powtarza pauze
zatrzyma sie po dotarciu do wytgcznika krancowego. Po zatrzymaniu — ruch i :
sie sinika uktad logiczny zaczyna ,uczy¢ sie” dodatkowego czasu (czas, Zamkniecie Otwiera / Zatrzymuje ruch Otwiera

i A i 0 0 i Wytgcza
po Uph{M_e kToreg(_) uktad Iog|czn\_/ wydaje poleqenle wy’rqc;emo Zatrzymany Zamyka Zamyka Wylqcza sygnaty (blokuie)
sinika, jezeli mechanizm napedowy nie dofrze w prawidtowy sposodb do OpeniClose Zamykanie
wytqcznika  krancowego). Nalezy odczekad przez wymagany czas
(maks. 10 min), a nastepnie nacisngé OPEN lub SW1, aby go zapisac. Tryb P

4. Jezeli wybrany jest fryb sterowania AP, fo po zakohczeniu procedury Stan Open/otwérz | Close/zamknij stop _—
zpunktu 3 uktad logiczny zaczyna ,,uczy¢ sie” czasu pauzy. Nalezy szlabanu (impuls) (impuls)
odczekad przez wymagany czas pauzy, a nastepnie zndw nacisnaé Zamkniety Otwiera / Wytqcza sygnaty /
OPEN lub SW1, aby go zapisa¢ (maks. 5 min), a szaban automatyczny : Open i Close
samoczynnie zacznie zamykad przejozd. Otwierany / kofx‘?;grg;’ko Zatrzymuje ruch /

5. Jezeli wybrany zostanie fryb sterowania inny niz AP, to ,nauka” konczy rvyv—
sie w punkcie 3. W celu zamkniecia szabanu frzeba nacisngé OPEN lub Otwarty / Zamyka qu;oi scygzgw (olokuje)
CLOSE, odpowiednio do wybranego frybu. P zamykanie

Zatrzymuje ruch

7. TEST AUTOMATYCINEGO SZLABANU Zamkniecie Otwiera / Zatrzymuje ruch izon";ylfo po

zwolnieniu

Po zakonczeniu programowania trzeba sprawdzié, czy system Wytacza syanaty Wytgcza

prawidtowo dziata. W szczegdlnosci trzeba sprawdzi¢, czy Zatrzymany Otwiera Zamyka Open i Close zé?‘l]oyitg:{e

wtasciwie dziatajg urzgdzenia zabezpieczajqce.
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