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1. OSTRZEZENIA | OGOLNE INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

Niniejsza Instrukcja zawiera wazne instrukcje dotyczqce bezpieczenstwa.

Nieprawidtowo wykonana instalacja lub niewtasciwe uzytkowanie mogg spowodowac powazne obrazenia u oséb lub szkody ma-
terialne.

Nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejszq Instrukcjq, zwracajgc szczegdlng uwage na akapity oznaczone symbolem:

Symbol ten wskazuje, ze niezastosowanie sie do oznaczonego nim zalecenia moze skutkowadé obrazeniami ciata.

Instrukcje nalezy zachowac do wykorzystania w przysztosci.

A Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy bramie automatycznej nalezy odtqczy¢ zasilanie sieciowe.

A Sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie uziemienia i zawsze podigczaé do niego brame automatyczng.

Instalacja automatycznej obstugi bram i drzwi powinna by¢ w petni zgodna z wymaganiami zawartymi w dyrektywie 2006/42/WE, ze
szczegdlnym uwzglednieniem norm EN 12445 i EN 12453.

Ostateczne podtgczenie do sieci elektrycznej, proby i rozruch automatyki powinien by¢ wykonany przez posiadajgcych odpowiednie
umiejetnosci i kwalifikacje pracownikéw (profesjonalnych instalatoréw bram), odpowiedzialnych za przeprowadzenie analizy zagrozenh
i sprawdzenie zgodnosci systemu z obowigzujgcymi normami bezpieczenhstwa.

Omawiane urzgdzenie zostato zaprojektowane i wyprodukowane wytgcznie do celdw omdwionych w niniejszej Instrukciji Obstugi.
Uzywanie urzgdzenia do jakichkolwiek innych celéw moze mie¢ negatywny wptyw na jego integralno$c¢ i bezpieczehstwo, a tym samym
jest surowo zabronione.

Automatyka jest przeznaczona do obstugi bram wjazdowych i nie wolno jej wykorzystywac¢ do zadnego innego celu.

Q Dzieci nie mogq bawié¢ sie nadajnikami radiowymi ani innymi urzqdzeniami, ktére mogltyby spowodowaé przypadkowe uru-
chomienie automatyki bramy.

Nalezy stosowac wytgcznie oryginalne czesci zamienne wyprodukowane przez Proteco.

Nie wprowadzac¢ zadnych modyfikacji do elementéw bramy automatyczne;.

Proteco S.r.l. zrzeka sie wszelkiej odpowiedzialnosci w przypadku zastosowania elementdw lub wyposazenia dodatkowego nie wypro-
dukowanego przez Proteco Sir.l.

DEKLARACJA zGoDpNo$cl CE

Producent: PROTECO Sur.l.

Adres: Via Neive, 77 — 12050 Castagnito (CN) - WLOCHY

deklaruje, ze

Typ vrzadzenia: Motoreduktor elektromechaniczny do bram przesuwnych MEKO
Modele: MEKO 4, MEKO 5, MEKO 8

Zostat wykonany w celu potgczenia lub wbudowania w inne urzgdzenie lub sprzet w celu stworzenia maszyny zgodnie z warunkami Dyrektywy Ma-
szynowej 2006/42/WE, ze szczegdlnym uwzglednieniem nastepujgcych wymagan: 1.1.2,1.1.3, 1.1.5, 1.2.1, 1.2.2, 1.2.3, 1.2.4.1, 1.2.6, 1.3.1, 1.3.4, 1.3.7,
1.3.8.2,1.3.9,1.4.1,1.42.1,1.422,1.51,1.54,1.6.1,1.6.2,1.6.3,1.6.4,1.7.1,1.7.3,1.7.4,1.7.41,1.7.42,1.7.4.3.

Elt spetnia zasadnicze wymagania dyrektyw EWG:
2006/95/WE Dyrektywa niskonapieciowa
2004/108/WE Dyrektywa dotyczgca zgodnosci elektromagnetycznej

Urzgdzenie spetnia zasadnicze wymagania dyrektyw EWG:
EN 12453, EN 12445, EN 13604, EN12605, EN 13241-1

EN 55014-1,EN 55014-2

EN 60335-1, EN 60335-2-103

EN 61000-3-2

EN 61000-3-3

Ponadto, producent o$wiadcza, ze rozruch urzgdzenia jest niedozwolony do czasu, gdy maszyna, w ktérg zostato ono wbudowane lub ktérej ele-
mentem ma zostaé, bedzie uznana i zgtoszona jako spetniajgca wymagania dyrektywy 2006/42/WE.

Castagnito, 3 pazdziernika 2011 elo Gollo

qmms

2. OPIS URZADZENIA | STOSOWANIE ZGODNIE Z PRZEZNACZENIEM

Motoreduktor MEKO zostat zaprojektowany w celu zautomatyzowania bram przesuwnych w ogrodzeniach zabudowy
mieszkaniowej lub przemystowej, wyposazonych w zebatke.
Kazde inne zastosowanie niz opisane powyzej nalezy uznac za niewtasciwe i surowo zabronione.

Wszystkie modele sg wyposazone w nieodwracalny uktad przektadniowy, ktéry blokuje brame, gdy znajdzie sie ona
w catkowicie zamknietej pozyciji.

Tym samym nie ma potrzeby stosowania dodatkowych blokad.

W przypadku awarii zasilania blokade silnika mozna zwolni¢ w celu umozliwienia jego obstugi recznej (patrz czesc 6).
Wersja MEKO 4, 24 volt, moze by¢ réwniez zasilana przez rezerwowy system zasilania akumulatorowego umozliwiajgey
otwarcie awaryjne nawet w przypadku odciecia zasilania sieciowego.



2.1 Specyfikacja techniczna

MEKO 5 MEKO 8 MEKO 4 MEKO 5 110V MEKO 8 110V
Zasilanie 230V ~ 50Hz 230V ~ 50Hz 24Vdc 110V ~ 60Hz 110V ~ 60Hz
Pobdr prgdu 1.2-1,7A 1,2-2A 0,7 - 10A 2,3-3,5A 2,2-4A
Moc silnika 250W 300W 80W 280W 330W
Kondensator 8uF 10uF - 30uF 30uF
Zabezpieczenie cieplne 150°C 150°C - 150°C 150°C
Nacisk maksymalny 350N 440 N 350 N 380 N 460 N
Kategoria ochrony IP 54 54 54 54 54
Obroty (predkos¢) 1400 obr./min. 1400 obr./min. 1600 obr./min. 1700 obr./min. 1700 obr./min.
Predkos¢ otwierania 10,5 m/min 10,5 m/min 11 m/min 13 m/min 13 m/min
Maksymalny ciezar skrzydta 500 kg 800 kg 450 kg 500 kg 800 kg
Cykl pracy 40% 40% 80% 40% 40%

2.2 IAWARTOSC OPAKOWANIA

akcesoria
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1 Motoreduktor MEKO
2 MPISO5 Ptyta kotwigca
3 MGR0840Z Wkret dociskowy
4 MVI3995E Sruba 3,9x9,5 do pokrywy
5 MVI1050CZ Sruba @10 10x50 do mocowania ptyty kotwigcej silnik
6 MRO10Z Podktadka @10 do mocowania ptyty kotwigce;j silnik
7 MDAM10Z Nakretka @10 do mocowania ptyty kotwigcej silnik
8 MPC06 Przelotka kablowa SH70
9 MTP22 Ostona szczeliny
10 MGR0610Z Sruba mocujgca wspornik ograniczajgey 6x10 (tylko do zebatki metalowej B102)
1 MVI0510BZ Sruba TC 5x10 do bloku kablowego
12 MBCO1 Czarny blok kablowy
13 MVI14895D7 Sruba samogwintujgca 4,8x9,5 do ucha
14 MFAGO1 16tte ucho do instalacji uziemiajgce;j
15 MMAO2 Konhcoéwka wytgceznika krahcowego
16 Klucz zwalniajgcy blokade
2.3 WYMIARY
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3.
3.1

INSTALACJA

Kontrola wstepna

Dla zapewnienia prawidtowego dziatania automatyki, przed montazem nalezy sprawdzi¢ nastepujgce elementy:

3.2

Upewnic sie, czy konstrukcja bramy nadaje sie do automatyzacii.
Sprawdzi¢, czy ciezar, wymiary i typ bramy sg odpowiednie dla automatyki tego typu.

Upewnic sie, czy brama moze otwierac sie i zamykac ptynnie i czy nie ma przeszkdd, ktdére mogtyby potencjalnie
spowodowacd wypadniecie bramy z prowadnic.

Sprawdzi¢, czy podtoze i wszystkie powierzchnie przeznaczone pod instalacje nadajq sie do stabilnego i bezpiecz-
nego zamocowania automatyki bramy.

Upewni¢ sie, czy miejsce instalacji automatyki jest wystarczajaco szerokie, aby zmiesci¢ ptyte kotwigcqg, oraz czy
zapewniony jest dostep do silnika w przypadku przerw w zasilaniu.

Sprawdzi¢, czy miejsce wybrane do zainstalowania automatyki nie jest narazone na zalanie wodaq; w przypadku
watpliwosci automatyke nalezy umiesci¢ nad poziomem gruntu.

W przypadkach, gdzie automatyka ma by¢ zainstalowana na drodze ruchu pojazddw lub w przestrzeni manewro-
wej, zaleca sie zabezpieczenie urzgdzen przed przypadkowym uszkodzeniem.

Sprawdzi¢, czy wykonano podtgczenie do dziatajgcej instalaciji uziemiajgce;.

Upewni¢ sie, czy powierzchnie wyznaczone do zamocowania fotokomodrek sg wystarczajgco ptaskie i gtadkie,
aby umozliwi¢ idealne wyosiowanie urzgdzenia nadawczego i odbiorczego. Obydwa muszg by¢ skierowane bez-
posrednio na siebie, gdyz nie odbijajg promieniowania.

Ustawienia elekiryczne
3.2.1 INSTALACJA STANDARDOWA

3.2.2 SPECYFIKACJA KABLI ELEKTRYCZNYCH

Kable wymagane do wykonania potgczeh elekirycznych (niedotgczone do pakietu) mogg sie rézni¢ w zalezno-
$ci od ilosci i typu zainstalowanych urzgdzen.

230V 24V
A Obwdd bezpieczenstwa 2x0,75 2x0,75
B Zasilanie 2x1,50+T 2x1,50+T
C Fotokomorki rx 4x0,75 rx 4x0,75
C' Fotokomorki tx 2x0,75 tx 2x0,75
D Stycznik kluczykowy 2x0,75 2x0,75

E Lampa ostrzegawcza 2x0,75 2x0,75




3.3 Wstepne prace instalacyjne i murowanie pod
ptyte kotwigcq

Ustali¢ przyblizong lokalizacje kazdego elementu i wykonac na-
stepujgce czynnosci:

a) Wykopac¢ dét fundamentowy pod motoreduktor uwzgled-
nigjgc wymiary ptyty kotwigcej. Przewidzie¢ dodatkowo po
5cm z kazdej strony. Zwrdci¢é uwage na wymiary pokazane
na Rys. 2 (Fig 2).

b) Zainstalowac jeden lub wiecej kanatdw na kable elektrycz-
ne przektadajgc je przez wykonany w tym celu otwér w pty-
cie kotwigcej motoreduktora. Zwrdcic uwage na kierunek
ustawienia ptyty: otwdr na kable przechodzgce z boku bra-
my (patrz Rys. 3).

c) Zala¢ doét betonem. Sprawdzi¢, czy powierzchnia jest pozio-
ma i gtadka. Odczekad, az beton zwigze sie (moze to zajgc
kilka dni).

d) Wprowadzi¢ kanaty kablowe do otworu w ptycie kotwigcej
i zamocowac¢ ptyte do betonu przy pomocy odpowiednich
kotkéw.

e) Odcig¢ kanaty kablowe okoto 3cm nad poziomem ptyty
kotwigcej i utozy¢ kable wyposazenia dodatkowego i zasi-
lania sieciowego zgodnie ze schematem - Rys. 2.

Kable powinny wystawa¢ co najmniej 30-50cm z kanatdow
tak, aby mozna byto tatwo wykonac podtgczenia do pane-
lu sterowania.

3.4 Wstepne prace instalacyjne i murowanie pod
ptyte kotwigcq

a) Podnie$¢ pokrywe silnika i wprowadzi¢ cztery wkrety doci-
skowe w podstawe silnika. Wkrety dociskowe powinny wy-
stawac okoto 20mm ze spodniej czesci podstawy (Rys. 4).

b) Wkreci¢ dostarczone $ruby M10 z podktadkami i nakretkami
w dwie petle podstawy silnika (Rys. 5).

c) Przetozy¢ kable elektryczne przez wykonany w tym celu ot-
wor w podstawie silnika (Rys. é) i tagodnie opusci¢ podsta-
we silnika na ptyte kotwigcq.

d) Poluzowac sruby M10 w srodku petii.

e) Przy pomocy poziomnicy alkoholowej sprawdzi¢, czy moto-
reduktor jest doktadnie wypoziomowany (Rys. 7). Jezeli nie,
nalezy odpowiednio wyregulowac cztery wkrety dociskowe,
a nastepnie dokrecic sruby M10. Zatozy¢ nakretki zabezpie-
czajgce po obu stronach podstawy silnika.

f) Zwolni¢ blokade motoreduktora umozliwiajgcg obstuge
recznqg zgodnie z ilustracjg w czesci 6 niniejszej Instrukcii.

Rys. 5

Rys. 2

Rys. 3

I
55/60mm | =
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20/30 mm

Rys. 4




3.5

Montaz zebatki

3.5.1 Instalacja zebatki B117 - zebatka PCV M4
20x26mm z wewnetrzng ramaq stalowq (sekcje 0,5m)

a)
b)

<)

d)

e)
f)

g)

h)

Przesung¢ brame recznie do pozycji otwarte;.
Wyosiowac¢ pierwszg sekcje zebatki wzgledem kra-
wedzi bramy i opusci¢ jg na watku zebatym. Spraw-
dzi¢ poziomnicq alkoholowq, czy sekcja jest prosta.
Przymocowac pierwszqg sekcje zebatki do bramy przy
pomocy dostarczonych érub samogwintujgcych. Do-
kreci¢ sruby w $rodku szczeliny jak pokazano na ry-
sunku (Rys. 8).

Przymkna¢ brame recznie o okoto Y2 metra, dotg-
czy¢ drugq sekcje zebatki do pierwszej i umiescic jg
na zebach watka napedowego siinika.

Ustawi¢ zebatke idealnie ptasko i przymocowadc do
bramy.

Powtarza¢ tqg samg procedure, az cata zebatka zo-
stanie przymocowana do bramy.

Wprzypadku,gdyostatniasekcjazebatkicze$ciowowy-
chodzi poza krawedz, nie nalezy jej docinac.

Doda¢ wspornik jako przedtuzenie bramy w celu
podparcia ostatniej czesci zebatki (Rys. 9).

Aby unikng¢ sytuaciji, w ktérej brama obcigza watek
napedowy silnika, nalezy odkreci¢ sruby M10 i wyre-
gulowac cztery wkrety dociskowe nieznacznie opusz-
czajgc motoreduktor. Nastepnie z powrotem dokre-
ci¢ sruby M10 i nakretki zabezpieczajgce.

3.5.2 Zebatka stalowa spawana B102 - M4 12x30mm
(sekcje Tm)

a)
b)

<)

d)

e)

f)

g)

h)

Przesung¢ brame recznie do pozycji otwarte;.
Zatozy¢ trzy gwintowane elementy dystansowe na
pierwszej sekcji zebatki, ustawiajgc je w srodku szcze-
liny (Rys. 10).

Wyosiowac¢ pierwszg sekcje zebatki wzgledem kra-
wedzi bramy i opusci¢ jg na watku zebatym. Przy po-
mocy poziomnicy alkoholowej sprawdzi¢, czy zebat-
ka jest prosta i wypoziomowana.

Przyspawacé gwintowany element dystansowy do
bramy (Rys. 11).

Przesung¢ brame recznie, sprawdzajgc czy zebatka
caty czas przesuwa sie po watku napedowym silnika,
a nastepnie przyspawad drugi i frzeci element dy-
stansowy.

Umiesci¢ drugqg sekcje zebatki obok pierwszej, wyko-
rzystujgc odwrécong czesc zebatki do synchronizacii
zebdw jak pokazano na Rys. 12.

Przesungc¢ brame recznie i przyspawac trzy elementy

dystansowe.

Powtarzac¢ tg samg procedure, az cata zebatka zo-
stanie przymocowana do bramy.

Woprzypadku,gdyostatniasekcjazebatkiczesciowowy-
chodzi poza krawedz, nie nalezy jej docinac.

Doda¢ wspornik jako przedtuzenie bramy w celu
podparcia ostatniej czesci zebatki (Rys. 9).

Aby unikng¢ sytuaciji, w ktérej brama obcigza watek
napedowy silnika, nalezy odkreci¢ sruby M10 i wyre-
gulowac¢ cztery wkrety dociskowe nieznacznie opusz-
czajgc motoreduktor. Nastepnie z powrotem dokre-
ci¢ sruby M10 i nakretki zabezpieczajgce.

Sprawdzi¢, czy brama zawsze dochodzi do mechanicz-
nych ogranicznikdw ruchu z zachowaniem wyréwnania
miedzy zebatkg a watkiem napedowym silnika. Sprawdszi¢,
czy nie ma punktdw tarcia w catym zakresie ruchu bramy.

Rys. 9

Rys. 10

Rys. 11




3.6 Montaz wspornikow wytqcznikow krancowych | Rys. 13
3.6.1 Wsporniki PCV zebatki B117
a) Zidentyfikowa¢ wsporniki wytgcznikdw  zamykaja- —
cych i otwierajgcych w zaleznosci od pozyciji silnika Wytgcznik Wyltqgcznik
wzgledem bramy (Rys. 13). krancowy krancowy
) ZAMKNIECIA OTWARCIA
b) Recznie przymkngc¢ brame do 3cm przed ograniczni-
kiem mechanicznym zamkniecia.
c) Umiesci¢ wspornik zamkniecia na zebatce i przesu- LD g =t
£ go, az zadziat t ik krar Rys. 14).
wac go, az zadziata wytgcznik krancowy (Rys. 14) Podiqczenie siinika LEWE
d) Zaznaczy¢ ustawienie wspornika na zebatce, uchylic
brame i zamocowac wspornik na zebatce.
e) Otworzy¢ brame recznie (koniec bramy wyréwnany
z krawedziq stupka). _
f) Umiesci¢ wspornik otwarcia na zebatce i przesuwac Wylagcznik Wytgcznik
go, az zadziata wytgcznik krahcowy (Rys. 15). krancowy krahcowy
i o ) OTWARCIA ZAMKNIECIA
g) Zaznaczy¢ ustawienie wspornika na zebatfce, przy-
mkng¢ brame i zamocowad wspornik na zebatce.
o1 Jf o1
=
Podlqgczenie silnika PRAWE
Rys. 14 Rys. 15

Silnik PRAWY - wytgcznik krancowy OTWARCIA Silnik LEWY - wytacznik krancowy OTWARCIA

L1 £ K%

Po zakohczeniu montazu wspornikdw wytgcznikdw krancowych na zebatce nalezy otworzy¢ i zamkngé brame recznie
w celu sprawdzenia, czy za kazdym razem dochodzi do aktywacji systemu wytgcznikdw, zanim brama dojdzie do me-
chanicznych ogranicznikdw ruchu. Ta kontrola jest istotna dla zapewnienia prawidtowego dziatania automatyki i dtugo-

frwatego dobrego stanu mechanicznego bramy.

3.6.2 Uniwersalne wsporniki stalowe

a) Zidentyfikowa¢ wsporniki wytgcznikdw zamykajg-
cych i otwierajgcych w zaleznoéci od pozycii siinika
wzgledem bramy (Rys. 16).

b) Recznie przymknaé brame do 3cm przed ograniczni-
kiem mechanicznym zamkniecia.

c) Ustawi¢ dwa mocowania srubowe na wsporniku wy-
tgcznika krahcowego zamkniecia.

d) Umiesci¢ wspornik zamkniecia na zebatce i przesu-
wac go, az zadziata wytgcznik krahcowy (Rys. 14).

e) Mocno dokreci¢ dwie $ruby w celu osadzenia wspor-
nika na zebatce.

f) Otworzy¢ brame recznie (koniec bramy wyréwnany
z krawedziq stupka).

g) Ustawi¢ dwa mocowania srubowe na wsporniku wy-
tgcznika krahcowego otwarcia.

h) Umiesci¢ wspornik otwarcia na zebatce i przesuwad
go, az zadziata wytgcznik krahcowy (Rys. 15).

i) Mocno dokreci¢ dwie sruby w celu osadzenia wspor-
nika na zebatce.

Rys. 16

Wytgcznik
krahcowy
ZAMKNIECIA

Wyltqgcznik
kranhcowy
OTWARCIA

.

——1

Wytacznik
krancowy
OTWARCIA

Wytacznik
krancowy
ZAMKNIECIA

mn_.

——1




Rys. 14 Rys. 15
Silnik PRAWY - wytagcznik krancowy OTWARCIA Silnik LEWY - wytgcznik krancowy ZAMKNIECIA

Po zakohczeniu montazu wspornikdw wytgcznikdw krancowych na zebatce nalezy otworzy¢ i zamkng¢ brame recznie
w celu sprawdzenia, czy za kazdym razem dochodzi do aktywaciji systemu wytgcznikdw, zanim brama dojdzie do me-
chanicznych ogranicznikdw ruchu. Ta kontrola jest istotna dla zapewnienia prawidtowego dziatania automatyki i dtugo-

frwatego dobrego stanu mechanicznego bramy.

4. INSTALACJA ELEKTRYCZINA Rys. 17

Wprowadzi¢ przewody elekiryczne do obudowy panelu stero-
wania po wykonaniu otwordw w gumowej membranie i umies-
ci¢ przelotke kablowg w wykonanym w tym celu gniezdzie
w podstawie silnika (Rys. 17).

Zakonhczy¢ kabel zasilania gtownego wykorzystujgc dostarczony
blok kablowy (Rys. 18). Aby wtasciwie wykonac oprzewodowanie,
nalezy postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi panelu sterowania.
Wszystkie kable instalacji uziemiajacej nalezy przeprowadzi¢
przez dotgczone ucho i poﬂqczyé do punktu podstawy silnika
oznaczonego symbolem — .

Rys. 18

5. ROZRUCH e 19

Podtgczy¢ zasilanie do instalaciii przeprowadzi¢ doktadng kon-
trole dziatania motoreduktora oraz wszystkich urzgdzehn dodat-
kowych i zabezpieczajgcych podtgczonych do systemu.

W szczegdlnosci nalezy sie upewnic, czy elektryczny wytqcznik
krancowy zawsze uruchamia sie podczas otwierania i zamyka-
nia, zanim brama dojdzie do ogranicznikédw mechanicznych.
Natozy¢ dwie szczelinowe pokrywy na sruby M10.

Opuscic¢ pokrywe silnika i dokreci¢ jg dwoma srubami bocznymi
(Rys. 19).

Przekazac niniejszg Instrukcje Obstugi uzytkownikowi kohcowe-
mu i zademonstrowac prawidtowq eksploatacje automatyki,
witqcznie ze sposobem zwolnienia blokady siinika dla umozliwie-
nia obstugi recznej bramy podczas przerw w zasilaniu.




6. PROCEDURA ZWOLNIENIA BLOKADY OBStUGI RECZNEJ

Podczas zwalniania i ponownej aktywacji mechani-

A zmu blokujgcego nalezy zawsze odiqczaé zasilanie
sieciowe w celu unikniecia przypadkowego urucho-
mienia bramy.

6.1 Jak odblokowaé silnik do pracy recznej

a) Obrécic czerwonqg zadlepke, witozy¢ klucz i obrécic go
przeciwnie do kierunku ruchu wskazowek zegara (Rys. 20).

b) Pociggng¢ dzwignie do catkowitego otwarcia (kgt 90°).

c) Otworzy¢ albo zamkng¢ brame recznie.

6.2 Jak przywrécié¢ dziatanie automatyczne
a) Zamkng¢ dzwignie.

b) Obroécic¢ klucz zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek ze-
gara, wyjac go i zatozy¢ na miejsce czerwong zaslepke.

c) Przesung¢ brame recznie, az ponownie wtgczy sie sy-
stem blokujgcy.

d) Przywrdci¢ zasilanie uktadu automatyki.

Klucz zwalniajgcy blokade nalezy zawsze przechowy-
waé w bezpiecznym miejscu wraz z Instrukcjq Obstugi.

7. KONSERWACIJA

Sprawdzac prawidtowe dziatanie automatyki co najmniej dwa
razy w roku, zwracajgc szczegdlng uwage na urzgdzenia zabez-
pieczajgce, generowany moment obrotowy, system zwalniajg-
cy blokade obstugi recznej oraz wszystkie ruchome elementy
mechaniczne.

Wszystkie czesci wykazujgce powazine zuzycie nalezy zakupic
od Proteco lub autoryzowanych przedstawicieli i bezzwtocznie
wymienic.

8. LIKWIDACJA

A Nie zanieczyszczaé srodowiska.

Niektdre czesci mogq zawierac substancje zanieczyszczajgce.
Materiaty nalezy przekaza¢ do upowaznionych jednostek od-
bierajgcych odpady, zgodnie z obowigzujgcym prawem i lokal-
nymi przepisami dotyczgcymi bezpiecznej utylizacji odpadow.

<) PROTECO el
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