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1.UWAGI OGOLNE

Centrala sterujaca SPRINT 05 zostata zaprogramowana w celu obstugi napgdéw o maksymalnej mocy 600W.
Urzadzenie zostalo zaprojektowane zgodnie z obowiazujacymi normami a mozliwo$¢ zarzadzania enkoderem
pozwala na zwigkszenie poziomu bezpieczenstwa jej uzytkowania.

Wyjatkowo tatwa obstuga programowania gléwnych funkcji zmniejsza czasochtonne prace instalacyjne.
Dzigki zastosowaniu pigciu diod led sygnalizacji centrala komunikuje stan wytacznikéw krancowych i stan
bezpieczenstwa.



2.CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Zasilanie 230V ~(+6%-10%) 50 Hz

Moc 15W

Obcigzenie max. silnika 600W

Obciazenie max. akcesoriow 500 mA

Temperatura otoczenia -20°C+55°C

Bezpieczniki 2

Logiki pracy Automatyczna/manualna

Czas otwarcia / zamknigcia 120 sek.

Czas pauzy 3 poziomy

Moc silnika Regulowana trymerem

Wejscia Open A/ Open B/ Stop/ wytaczniki na wejsciu/
wylaczniki na wyjsciu/fotokomorki/ zasilanie

Wyjscia Zasilanie akcesoriow 24V dc/ lampa
ostrzegawcza/ silnik

Szybkozlacze Szybkoztacze do odbiornikdw wewngtrznych
Fax/ enkoder

Programowane funkcje Logiki pracy / czas pauzy/sprz¢gto/praca z
enkoderem/ logiki bezpieczenstwa/ funkcja
CONDO

wymiary 145x 105

3. LAY-OUT KARTY

CN1 ZYacze do enkodera
CN2 Listwa niskiego napigcia
CN3 Listwa wysokiego napigcia
CN4 ZYacze do odbiornikow
TR1 Trymer regulacji mocy silnika
DP1 Dip-swich regulacji parametréw
F1 Zasilanie bezpiecznika / silnika 3.15A T (5x20)
F2 Sitownik akcesoria 0.5A T (5x20)
LED Dioda led sygnalizujaca stan bezpieczenstwa

4. ZALECENIA

UWAGA: W celach bezpieczenstwa dostosowac si¢ do wskazowek zamieszczonych w ponizszej

instrukcji. Nieodpowiednia instalacja lub niewlasciwe uzytkowanie moze doprowadzi¢ do uszczerbku na

zdrowiu.

©Upewnic¢ si¢ czy zgodnie z obowiazujacymi normami, urzadzenie posiada odpowiedni wytacznik roznicowy
pradowy i czy na sieci zasilania jest wylacznik wielobiegunowy .

©Upewni¢ si¢ czy w poblizu znajduje si¢ urzadzenia uziemiajace

©0ddzieli¢ przewody o zasilaniu do 230 V od przewodow o niskim napigciu. W celu uniknigcia nie
pozadanych interferencji stosowa¢ oddzielne ostony do kabli.

5. PODLACZENIE I DZIALANIE
5.1 ZX.ACZE CN1
Ztacze CNI1 stuzy do podtaczenia ewentualnego enkodera. ( o dzialaniu enkodera- patrz par.7)

5.2 LISTWA ZACISKOWA
5.2.1 Zasilanie akcesoriow 24V dc

Do listew zaciskowych typu *“ + &-" nalezy podtaczy¢ przewody zasilania akcesoriow 24 V dc.
UWAGA:



©Maksymalne obcigzenie silnika nie moze przekracza¢ 500 mA.

©Wyjscie tych listew jest pod pradem, przestrzegac biegunowosci zasilania akcesoriow

5.2.2. Open A

Do listew zaciskowych typu “OPA &-” ( kontakt otwarty) podtaczy¢ jakikolwiek nosnik impulséw ( przycisk,

selektor kluczykowy itp.) , ktéry generuje impuls pelnego otwarcia bramy ( patrz par. 8)

UWAGA:

oImpuls calkowitego otwarcia zawsze poprzedza czeSciowe otwarcie.

oW celu podlaczenia wigkszej ilosci urzadzen otwierajgcych podlaczy¢ urzadzenia réwnolegle.

5.2.3. Open B
Do listew zaciskowych typu “OPB &-" (kontakt otwarty) podtaczy¢ jakikolwiek no$nik impulsow
(przycisk, selektor kluczykowy itp.) , ktory generuje impuls czgsciowego otwarcia bramy. (otwarcie 8 sek).

UWAGA:

oImpuls calkowitego otwarcia zawsze poprzedza czeSciowe otwarcie.

oW celu podlaczenia wigkszej ilosci urzadzen zabezpieczajacych podlaczy¢ urzadzenie rownolegle.

5.2.4. Fotokomorki
Do listew zaciskowych typu “FSW&-" (kontakt zamknigty) nalezy podtaczy¢ fotokomorki. Fotokomorki te
moga funkcjonowac¢ zaréwno jako czujniki bezpieczenstwa w momencie zamknigcia bramy jak i w opcji
otwarcia 1 zamknigcia. Dziatanie fotokomorek jest okreslone poprzez dip-switch 5 (patrz par. 8). Stan
wejscia jest sygnalizowany poprzez diodg ledg “FSW”.
Uwaga: Zaleca si¢ nie podlaczanie do tego typu listew zaciskowych innych urzgdzen bezpieczenstwa
(poza fotokomorkami).

5.2.5. Stop
Do listew zaciskowych typu “STOP &-" (kontakt zamknigty) podtaczy¢ jakikolwiek no$nik impulsow (
przycisk, selektor kluczykowy itp.) , ktory zatrzymuje ruch bramy uniemozliwiajac jakkolwiek funkcje
automatyczna.. Tylko w momencie dodatkowego impulsu catkowitego otwarcia bramy, brama uruchamia
funkcje zachowane w pamigci. Stan wejScia jest sygnalizowany poprzez diodg led“STOP”.
UWAGA:

©W celu podlaczenia wigkszej iloSci urzadzen zabezpieczajacych podlaczy¢ urzadzenie szeregowo.

5.2.6.Wylaczniki krancowe (wejscie)

Listwy zaciskowe “FCA & COMF” (kontakt zamknigty)- poprzez blokadg ruchu otwarcia bramy. Stan wej$cia

jest sygnalizowany poprzez diode led “FCA™.

5.2.7.Wylaczniki krancowe (wyjscie)

Listwy zaciskowe “FCC& COMF” (kontakt zamknigty)- poprzez blokade ruchu zamknigcia bramy. Stan

wyjscia jest sygnalizowany poprzez diodg led “FCC”.

Uwaga:

O©W celu wlasciwego dzialania urzadzenia automatycznego nalezy bezwzglednie podlaczy¢ obydwa
wylaczniki krancowe.

oListwa zaciskowa COMF moze by¢ uzywana tylko i wylacznie do podlaczenia wylacznikow
krancowych.

5.3 LISTWA ZACISKOWA CN3

5.3.1.Silnik
Do skrzynki typu “APM-CHM-COM” (otwiera/ zamyka) nalezy podtaczy¢ przewody zasilania silnika,
podiaczajac kondensator pomigdzy listwe APM 1 listwe CHM.

5.3.2.Lampa ostrzegawcza
Do listew typu “LAMP & N” nalezy podtaczy¢ lampg ostrzegawcza. Wyjscie listwy- 230V~.
Uwaga: Blysk nie jest komunikowany poprzez centralke, ale poprzez lampeg ostrzegawcza.
5.3.3. Linia zasilania
Do listwy zaciskowej typu: “N&F” nalezy podtaczy¢ lini¢ zasilania 230V~50 Hz.

6.INSTALACJA KARTY DO ODBIORNIKOW STEROWANIA RADIOWEGO



Centrala obstuguje odbiornik 5-cio poz. W celu instalacji odtaczy¢ zasilanie elektryczne 1 umiesci¢ w module
odpowiednie ztacze CN 4 (patrz rys. 1)

Uwaga: Wlasciwa instalacja zostala przedstawiona na rys. 2

Nastepnie w celu zaprogramowania radioodbiornika nalezy si¢ dostosowa¢ do wskazowek podanych w jego

instrukcji (radioodbiornika).

7. REGULACJA PARAMETROW PRACY

Wszystkie programowane funkcje centrali sa definiowane poprzez dip-switch DP1 (patrz rys.1). W ponizszym
schemacie zostaly zaprezentowane rézne opcje.

LOGIKA 1 2 AINKCIRCOET RODZAJ PRACY HAPEDU
KROK PO KROKU OFF OFF WYEACZONA OFF Opens/Closes/Opens/... OFF
AUTOMATYCZHA 155 oM OFF WEACZOHA ON Opens/Stops/Closes/Stops/ ... ON
AUTOMATYCZHA 205 OFF ON ‘
AUTOMATYCZHA 405 - el
A
DZIALAHIE FOTOKOMOREK
HA ZAMYKAHIU OFF
T AR T TR o~ ZABEZPIECZENIE PRZECIMZ GHIECEHIOWE (2)
ON CZULOSC 7 8
H H H H ﬂ H H H WYSOKA OFF OFF

ENCODER T OFF|l1i23a5678 SREDIO-WYSOKA ON OFF
WYLACZOHY OFF | SREDHIO-HISKA OFF ON
WEACZONY ON Ll | HISKA ON oM

(1)przy funkcji CONDO, podczas otwarcia bramy centrala ignoruje impulsy Open

(2)regulacja sprzegla elektronicznego poprzez dip-switch jest mozliwa tylko przy zastosowaniu enkodera.
(patrz par. 9)
Uwaga: Dip-switcha uzywac tylko po uprzednim odcigciu napigcia. W przeciwnym wypadku mozna
uszkodzié centralke.

8. DZIALANIE ENKODERA
Do centralni mozna podiaczy¢ enkoder (opcjonalnie), ktéry zwigksza poziom bezpieczenstwa. Podczas
dziatania moc silnika jest zarzadzana bezposrednio poprzez enkoder, ktéry wykrywa ewentualne przeszkody
napotkane w momencie ruchu bramy. W przypadku przeszkody, ruch bramy zostaje wstrzymany przez 2
sekundy, po czym nastepuje ponowne zamknigcie bramy (o ile centrala tak zostata zaprogramowana). Jezeli
po dwoch probach z rzgdu nie udaje si¢ domkna¢ bramy centrala automatycznie uruchamia funkcje STOP. Po
funkcji STOP nalezy uruchomi¢ funkcje OPEN A lub OPEN B, w celu przywrdcenia urzadzenia do
wiasciwego funkcjonowania.
Interwencja enkodera jest regulowana poprzez dip-switch 7-8 (patrz par.7)
Uwaga: Zastosowanie enkodera nie zast¢gpuje obecnosci wylacznikow krancowych, ktore nalezy uzywaé
obligatoryjnie.



9. REGULACJA MOCY SILOWNIKA

Regulacji mocy sitownika mozna dokona¢ w dwa rdzne sposoby, w zalezno$ci od pracy z lub bez enkodera:

©Bez enkodera: w celu zmniejszenia mocy sitownika nalezy przekrecic¢ trymer w kierunku przeciwnym do
wskazowek zegara, w celu jej zwigkszenia- w kierunku zgodnym ze wskazéwkami zegara. Moc sitownika
nalezy regulowac na podstawie wymiardw 1 ci¢zaru bramy.

©Z enkoderem: Moc sitownika jest zarzadzana bezposrednio przez enkoder. W celu regulacji czuto$ci
enkodera nalezy uzy¢ dip-switch 7 1 8, tak jak opisano w par. 7.

10.SCHEMAT PODLACZENIA
- pod wejscia APM i CHM podlaczamy kierunkowe(fazowe) przewody silnika tj. czarny i brazowy,

COM - szary lub niebieski(wspolny), zielonozolty-uziemienie
- pod wejscia FCA i FCC podlaczamy czarny i brazowy przewod krancowki, COMF-niebieski
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11. DIODY LED SYGNALIZACJI
Diody led Swiecaca zgaszona

power Centrala zasilona Centrala nie zasilona

FSW Zabezpieczenia nie aktywne  Zabezpieczenia aktywne

STOP Sterowanie nie aktywne Sterowanie aktywne

FCA Wylacznik krancowy Wylacznik krancowy otwierania

otwierania
FCC Wylacznik krancowy zamykania Wylgceznik krancowy
zamykania

©na czarno zostal oznaczony stan diod led z centralkg zasilona i z brama w stanie w spoczynku.



Stan bramy

Stan bramy

Zamknieta

W stanie otwarcia
W pauzie

W stanie
zamknigcia

W stanie otwarcia

Stan bramy

Stan bramy

Zamknieta

Otwarta

W stanie
zamknigcia

W stanie otwarcia

Open A

Otwiera i zamyka
brame po pauzie

Natychmiastowe
zamknigcie

Blokuje przeciwny
ruch(1)
Blokuje przeciwny
ruch(1)

Open A

Otwiera

zamyka

Blokuje przeciwny
ruch (1)
Blokuje przeciwny
ruch (1)

12. LOGIKI PRACY

Logika automatyczna

Open B

Otwiera brame na 8
sekund i zamyka po
pauzie

Natychmiastowe
zamknigcie

Bez reakcji

Zmienia ruch bramy

impuls
Stop Zabezple.cz?nle
zamknigcia
Jezeli funkcja jest Jezeli funkcja jest
aktywna nie aktywna nie
aktywuje funkcji = aktywuje funkcji
Open Open
Blokuje dziatanie .Ponolwne
@) odliczanie pauzy
A3)
Blokuje dziatanie =~ Zmienia ruch
2) bramy
Bloku]e( 2d)zuﬂame Bez reakcji

Logika manualna

Open B

Otwiera brame na 8
sekund

zamyka

Bez reakcji

Zmienia ruch bramy

impuls

Stop

Jezeli funkcja jest Jezeli funkcja jest

aktywna nie
aktywuje funkcji
Open

Jezeli funkcja jest Jezeli funkcja jest

aktywna nie
aktywuje funkcji
Open
Blokuje dziatanie
2
Blokuje dziatanie

2

Zabezpieczenie
zamKknigcia

aktywna nie
aktywuje funkcji
Open

aktywna nie
aktywuje funkcji
Open
Zmienia ruch
bramy

Bez reakcji

(1)zachowanie przycisku Open jest definiowane przez Dip-switch 4, patrz par.7.

(2)impuls Stop blokuje funkcjonowanie bramy i nie aktywuje wybranych funkcji automatycznych. W celu

Zabezpieczenie -
otwarcie/
zamknigcie
Jezeli funkcja jest
aktywna nie
aktywuje funkcji
Open

Ponowne odliczanie
pauzy (3)

Blokuje dziatanie a
potem odblokowuje
Blokuje dziatanie a
potem odblokowuje

Zabezpieczenie
otwarcie/
zamknigcie
Jezeli funkcja jest
aktywna nie
aktywuje funkcji
Open
Jezeli funkcja jest
aktywna nie
aktywuje funkcji
Open
Blokuje dziatanie a
potem odblokowuje
Blokuje dziatanie a
potem odblokowuje

uruchomienia zapisanego w pamigci cyklu pracy nalezy skorzysta¢ z impulsu Open A.
(3)Pod koniec odliczania czasu zaprogramowanej pauzy centralka ponownie zaczyna jej odliczanie.



