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BEZPIECZENSTWO REALIZACJISYSTEMUAUTOMATYKI

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy uwaznie przeczyta¢ cala instrukcje instalacji i obstugi
produktu. Nieprzestrzeganie i niestosowanie si¢ do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku, w ktérym ucierpig ludzie lub wystgpig szkody rzeczowe.

Naped bramy zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy instalacja i
uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate wskutek niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej
instalacjiurzadzen.

Naped posiada mechanizm elektronicznego wykrywania przeszkody. W celu zapewnienia
odpowiedniego poziomu bezpieczenstwa, regulacje sity nalezy przeprowadzic ze szczegélna starannoscia.

Nie nalezy pozostawia¢ materiatéw z opakowarn w miejscu dostepnym dla dzieci, poniewaz
stanowig one potencjalne zagrozenie;

Produkt ten zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytgcznie w celu uzytkowania zgodnie z
przeznaczeniem opisanym w niniejszej dokumentacji. Wykorzystywanie go w innym celu moze
niekorzystnie wptywac na stan techniczny i dziatanie urzadzenia oraz stanowi potencjalne zrédto
zagrozenia;

Firma DTM System nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego uzytkowania,
niezgodnegozprzeznaczeniem;

Naped nalezy eksploatowac w suchym pomieszczeniu;

Nie nalezy instalowac urzgdzenia w otoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu lub zawierajgcym
agresywne powietrze;

Jeslitomozliwe naped nalezy zamontowac na wysokosci conajmniej 2,1 metra nad podtozem;

Przy ciezkiejbramie, wrazz napedem, nalezy uzy¢ drugiego zawieszenia stropowego;

Brama otwarta do potowy musi pozostac w tej pozycji. Jesli brama przemieszcza sig w gore lub w
dét, nalezy jg mechanicznie wyregulowag;

Dopuszcza sig montaz napedu odsunigtego od osi symetrii bramy, jesli to nie powoduje
odksztatcer samej bramyipozwala na prawidtowe przemieszczanie si¢ bramy w prowadnicach;
Automatyczne bramy skrzydtowe powinny by¢ zgodne z normami, jak rowniez z kazdym
obowigzujgcym przepisem lokalnym, muszg tez odpowiada¢ wymogom norm EN12604;

Firma DTM System nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstrukcyjnych napedzanych
elementow lub zaich odksztatcenia, ktére moga wystapic podczas uzytkowania;

Sciany i stropy, do ktérych bedzie mocowany naped, musza by¢ mocneistabilne;

Instalacja musi odpowiada¢ wymogom norm EN 12453. Wymagany jest poziom bezpieczeristwa
systemu zautomatyzowanego C+D;

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek pracz systemem nalezy odtgczyé wszystkie zrodta zasilania;
Instalacja elektryczna, do ktorej podtgczana jest automatyka, musi odpowiadac obowigzujgcym
normom i by¢ prawidtowo wykonana;

Instalator powinien dostarczy¢ z urzgdzeniem wytgcznik, zapewniajacy odciecie urzadzen od
zasilania gtdwnego. Standardy wymagaja odseparowania stykéw na co najmniej 3mm w kazdym
biegunie (EN 60335-1). Zaleca sie uzycie bezpiecznika termicznego 6A z wytgcznikiem wszystkich
obwodow;

Nalezy zadbac o zabezpieczenie obwodu zasilania wytgcznikiem réznicowopradowym;
Mechanizmy zabezpieczajgce (norma EN12978) zapewniajg ochrone przed zagrozeniami
zwigzanymi z poruszaniem sie ruchomych elementéw mechanicznych, takimi jak zmiazdzenie,
zaczepienie czy oderwanie;

Firma DTM System nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie systemu automatyki w
przypadku zastosowania komponentéw nie bedacych produktami oferowanymi przez DTM
System;

Przy serwisowaniu nalezy stosowac wytgcznie oryginalne czesci;

Nie nalezy w zaden sposéb modyfikowac elementéw automatyki;

Nalezy poinformowac uzytkownika koricowego o sposobie obstugi, radzenia sobie w przypadku
awarii oraz o zagrozeniach wynikajgcych z uzytkowania systemu automatyki;

W czasie pracy sytemu automatyki zaréwno dzieci, jak i osoby doroste, musza zachowa¢




bezpieczng odlegtos¢ od pracujacej automatyki;

Obstuga systemu automatyki jest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone
Urzadzeniasterujgce powinny znajdowac sig poza zasiegiem dzieci, celem zabezpieczenia systemu
automatyki przed przypadkowym uruchomieniem;

Poruszanie sie w Swietle bramy dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni otwarta;

Serwis urzgdzenia dozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel;

Podczas montazu lub prac naprawczych bramy automatycznej nalezy zachowa¢ ostroznos¢, nie
nosi¢ bizuterii, zegarkow czy luznejodziezy;

W celu uniknigcia uszkodzenia bramy i/lub napedu nalezy usung¢ zamontowane na bramie zamki,
liny, czy petle wykorzystywane do recznego otwierania bramy;

Po zainstalowaniu konieczne jest sprawdzenie, czy mechanizm jest prawidtowo ustawiony i czy
naped, system zabezpieczajgcy i awaryjne odblokowanie, dziataja prawidtowo;

Naped bramy nie moze by¢ uruchamiany oraz dalej dziata¢, kiedy w bramie jest furtkainie jest ona
prawidtowo zamknieta;

Systemy ochrony przed zgnieceniem lub okaleczeniem (np. systemy fotokomérek) musza
poprawnie pracowac pozamontowaniu i podtgczeniu napedu do siecj;

Zdalne sterowanie radiowe mozna stosowac tylko wowczas, gdy ustawiona jest bezpieczna
wartos¢ uzywanejsity;

Zdalnego sterowania radiowego wolno uzywac tylko wowczas, jesli mozliwa jest obserwacja ruchu
bramy, aw strefie ruchu nie przebywajg zadne osoby i nie sg umieszczone zadne przedmioty;

Zasady BHP




BEZPIECZENSTWOUZYTKOWANIASYSTEMUAUTOMATYKI

Nieprzestrzeganie i niestosowanie si¢ do uwag w niniejszej instrukcji moze doprowadzi¢ do
wypadku, w ktorym ucierpig ludzie lub wystgpig szkody rzeczowe. Konieczne jest uwazne zapoznanie si¢ z
ponizszymi ostrzezeniami. Naped bramy zapewnia prawidtowe i bezpieczne dziatanie tylko wtedy, gdy
instalacja i uzytkowanie jest zgodne z dalej podanymi zasadami bezpieczeristwa. DTM System nie ponosi
odpowiedzialnosci za wypadki powstate wskutek niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej
instalacjiurzadzen.

+ W czasie pracy sytemu automatyki zaréwno dzieci, jak i osoby doroste, muszg zachowac
bezpieczna odlegtosc od pracujacejautomatyki.

+ Obstuga systemu automatykijest mozliwa tylko przez osoby doroste, odpowiednio przeszkolone.

+ Urzadzenia sterujace powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci, celem zabezpieczenia systemu
automatyki przed przypadkowym uruchomieniem.

+ Poruszanie sie pomiedzy skrzydtami bramy dozwolone jest tylko wtedy, kiedy jest ona w petni
otwarta.

+ Nienalezy utrudniac¢ ruchu bramy.

+ Wszelkie przeszkody utrudniajgce ruch bramy nalezy usunac.

+ Nalezy zapewni¢ dobrg widocznos¢ lamp sygnalizacyjnychitablicinformacyjnych.

- Recznaobstuga bramy mozliwa jest wytgcznie przy odtgczonym zasilaniu i odblokowanejbramie.

« W przypadku awarii nalezy odfaczy¢ zasilanie, zwolni¢ brame, aby umozliwi¢ dostep, a nastepnie
wezwac serwis, ktory dokona niezbednych napraw.

+ Nie nalezy wykonywa¢ samodzielnie zadnych napraw i konserwacji systemu. Serwis systemu
dozwolony jest wytacznie przez wykwalifikowany personel.

+ Minimum co 6 miesiecy nalezy dokonac kontroli dziatania systemu automatyki,urzadzen
zabezpieczajgcychiobwodéw ochronnych przez wykwalifikowany personel.

+ Nalezy upewni¢ sie czy osoby, ktére montujg, konserwujg czy tez obstugujg automatyke bramy,
postepuja zgodnie z tymi instrukcjami. Nalezy trzymac te instrukcje w takim miejscu, aby mozna
byto szybko siggna¢ do nich w razie potrzeby.




1.Wprowadzenie
1.1Informacje ogdlne

Naped elektromechaniczny, przeznaczony do automatyzowania bram garazowych. Zmontowany i
uruchomiony system w bardzo wygodny sposéb moze by¢ obstugiwany za pomoca nadajnikéw radiowych
(pilotow).

1.2. Danetechniczne GO801/1001

- zasilanie: 230-240VAC50/60Hz

+ mocnominalna: 235/245W

« maksymalna predkoé¢ ruchu bramy: 180mml/s

- nominalnasitauciggu: 350N/400N
maksymalnasita uciggu: 800N/1000N
zakres temperatur: -20°Cdo+40°C

« wbudowane oswietlenie, czas $wiecenia: state LED, 3min.

- dtugosc catkowitaz gtowicg i uchwytem: 3480 mm, szyna sktadana 2x1,65m z paskiem zebatym

- maksymalny skok wozka napedowego: 2820mm

. maksymalnaszerokos¢ bramy: 5000 mm

- maksymalna powierzchniabramy: 12,6m2

- klasaochrony: 1P-20

1.3 Elementy mechaniczne
Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzi¢ czy posiadamy wszystkie elementy z rysunku 1, a
nastepnie zapoznac sie z catg instrukcja.

2.MONTAZ MECHANICZNY
2.1. Weryfikacja rodzaju i konstrukcji bramy
W celu poprawnego skompletowania i zamontowania systemu automatyki, nalezy zweryfikowac
rodzaj posiadanej bramy i skontrolowa¢ konstrukcje istniejgcej lub instalowanej bramy, pod katem wymagan
przedstawionych ponizej:
«Zestaw podstawowy pozwala na automatyzacje bram segmentowych (sekcyjnych) ze zwykta szyna
jezdng - zalecane zastosowanie uchwytu typu "bumerang", z podwojng szyng jezdna - bez "bumerangu",
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Okreslenie czesci:

1 glowica napedu z o$wietleniem;
2a szyna 1,65m razem z zgbatym paskiem napedowym;
2b szyna 1,65m;

3 tgcznik;

4 wozek i mechanizm awaryjnego zwolnienia H
5 wieszak sufitowy;

6 kotek i zawleczka zabezpieczajgca, $ruba i sprezyna naciggowa; 3
7 element czotowy;

8 element napinajacy;

9 popychacz wozek-brama;
10 okucie do bramy;

Rys. 1. Zestaw elementéw mechanicznych.
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bram uchylnych - bez "bumerangu" oraz bram bocznych, rys.2;
*Elementy konstrukcyjne bramy musza odpowiadaé¢ wymogom normy EN 12604;
*Wymiary bramy nie mogg przekracza¢ wymiaréw podanych w parametrach napedu;
*Nalezy sprawdzi¢ mozliwos¢ montazu napedu, biorac pod uwage wymiary instalacyjne;
*Mechanizm napedowy wymaga, pomiedzy sufitem a brama,

odpowiedniej przestrzeni na montaz szyny jezdnej. Nalezy tez
sprawdzi¢, czy cze$¢ napedu wystajgca poza konstrukcje nosna ’
bramy ma zapewniong odpowiednig ilos¢ miejsca. /‘
*Konstrukcja bramy musi by¢ odpowiednio wytrzymata i sztywna ’
do montazu systemu zautomatyzowanego;
*Brama musi gtadko i swobodnie przemieszcza¢ sie bez zadnych <
oporéw w catym zakresie ruchu;
«Po otwarciu bramy do potowy jej wysokosci brama musi pozostac

w tej pozycji, swobodny ruch w dét lub w gore nalezy skorygowac
przez odpowiednia regulacje samej bramy; brama segmentowa
*Nalezy sprawdzi¢, czy instalacja elektryczna pozwala na
podtaczenie napedu. Jesli tak nie jest wykwalifikowany personel

musi doprowadzi¢ w odlegtosci okoto 0,5m od gtowicy napedu
gniazdo zasilajgce 230VAC.
Uwagi dotyczace bramy i jej otoczenia:
*Powierzchnia bramy jest przyblizonym parametrem. Nie nalezy I
jednak przekracza¢ maksymalnego dozwolonego wymiaru bramy. -
Na rzeczywistg site przenoszong przez naped wptywaja: rodzaj /
= 000 0

bramy, waga bramy, ruch powietrza wokotbramy;

*Niskie temperatury i duza wilgotnos¢ moga utrudnia¢ lub
uniemozliwiac¢ uruchomienie automatyki; brama uchylna
*Napedy nie zostaty zaprojektowane do ciggtego dziatania, nalezy

zachowa¢ maksymalng, okreslong w parametrach napedu,
czestotliwos¢ pracy;
*Brama musi dziata¢ w sposob rownomierny i bezudarowy, ruch musi
by¢ ptynny, niczym nieblokowany;
*Napedu nie mozna uzywac do obstugi wyjs¢ awaryjnych lub bram
znajdujacych sie nadrodze ewakuacyjnej(zob. drogi ewakuacyjne); /
«Jesli w napedzanej bramie znajduja sie drzwi dla pieszych, trzeba
zainstalowad wytgcznik bezpieczenstwa uniemozliwiajacy dziatanie
N 00

systemu automatycznego, gdy drzwisg otwarte;

«Stan konstrukcji bramy ma bezposredni wptyw na niezawodnos¢ i brama boczna
bezpieczenstwo uzytkowania catego systemy;
*Zaleca sie zakoriczenie montazu konstrukcji stalowej przed Rys. 2. Rodzaje bram garazowych.

instalacjg napedu;

*Nalezy okresli¢ jakie materiaty sg potrzebne do instalacji zestawu i
zapewni¢ je przed rozpoczeciem montazu. Dotyczy to kotew, srub, wspornikow, kabli, osprzetu
elektrycznego, narzedzi.

L J

2.2. Przygotowanie bramy

Rodzajbramy decyduje o potozeniu, w ktérym zamontowany bedzie naped. Uchwyt do bramy powinno
sie montowac do ramy gtéwnej lub za pomocg odpowiedniego wzmocnienia do panela bramy. Miejsce montazu
okresla instrukcja montazu bramy. Jesli takiej nie ma nalezy montowac uchwyt jak najblizej krawedzi ramy
gtéwnej lub ostatniego panela bramy. Kiedy wspornik nie jest wystarczajgco stabilny, wowczas nalezy go
wzmocni¢. Gdy posiadamy brame drewniang, okucie bramy powinno by¢ skrecone srubami "na przelot".
Doradza sie wtedy zastosowanie ptyty zzewnatrz tak, aby mocowanie nie mogto sie poluzowac z biegiem czasu.
Delikatne aluminiowe, drewniane bramy, musza by¢ dodatkowo wzmocnione.

2.3.0granicznikiiblokady
Nalezy zdemontowac wszelkie linki lub petle stuzace do recznego otwierania i zamykania bramy
oraz mechanizmy blokujgce brame, oile nie bedg one automatycznie uruchamiane przez naped!




2.4.Montaz mechaniczny
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2.4.1. Montaz wstepny napedu - przygotowanie sitownika do montazu na bramie

Przygotowac elementy zgodnie z rys.1. Nasung¢ wozek, rys.1[4] na szyne zgodnie z rys.4A.

Ztozy¢ szyne jezdng zgodnie z rys.4B zwracajgc bacznie uwage na doktadne zsunigcie elementéw
szyny z ksztattkq tgczaca.

Nasuna¢ na szyne element czotowy i przetozy¢ przez niego srube tak, aby byta mozliwos¢
"chwycenia go" z drugiej strony za pomoca sprezyny i nakretki, rys.4C. Przy pomocy odpowiedniego klucza
nasadowego wkrecic srube do momentu, az pasek zebaty zostanie naciagniety.

Zgodnie z rys.4D zamocowac gtowice napedu do szyny, zwracajgc uwage na prawidtowe
umieszczenie watka napedowego w wieloklinie kota paska zebatego.

Po zamocowaniu gtowicy napedu mozna przystgpi¢ do montazu wieszaka sufitowego, tak jak to
pokazano na rys.4E i 4F. W razie potrzeby mozna uzy¢ innych zawiesi, np. w przypadku znacznie wyzej
umieszczonej powierzchni montazu. Nalezy zamocowad rowniez linke wspomagajacg odblokowanie napedu.

Rys. 4. Montaz wstgpny napedu.

Montaz mechaniczny




2.4.2. Montaz napedu i reczna kontrola warunkow pracy

Wymierzy¢ srodek bramy i oznaczy¢ przy skrzydle inadprozu powyzej bramy.

Powoli otwiera¢ brame i wyznaczy¢ najmniejszy odstep najbardziej wystajgcego ruchomego elementu
bramy od sufitu - THP. Wymiar ten musi wynosic¢ przynajmniej 35 mm. Odstep pomiedzy THP a dolng krawedzig
szyny o profilu C musi wynosi¢ przynajmniej 5 mm i maksymalnie 65 mm (tak, aby ramie wozka jezdnego
znajdowato si¢ pod katem 30°, rys.5).

Zamykamy brame i w zaleznosci od dostepnego miejsca montujemy naped do nadproza. Trasujemy w
poziomie, symetrycznie, dwa otwory w odlegtosci po 16mm od osi bramy kazdy oraz 20-80 mm ponad THP,
zgodniezrys.5. Wiercimy w zaleznosci od rodzaju podtoza wierttem fi10 mm w betonie lub fi 5mmw drewnie.

Mocujemy przedni uchwyt napedu do tak przygotowanego nadproza, rys.6A [1] - tak, aby
mocowanie zapewniato wystarczajgcy poziom bezpieczenstwa (kotki rozporowe, kotwy, itp). Czynnosci te
powinno sie powierzy¢ osobie wykwalifikowanej, z niezbednym doswiadczeniem. Nastepnie za pomoca
sworznia i zawleczkitgczymy przéd szyny z uchwytem, rys.6A [2].

THP

« THP - najmniejszy odstep pomigdzy
gorng krawedzig bramy a sufitem
podczas ruchu otwierania/zamykania.
Warto$¢ tato minimum 35mm;

« odstep pomigdzy THP a szyna jezdna
powinien zawiera¢ si¢ w granicach od 5
do65mm;

- wysoko$¢ nadproza powinna wynosi¢
minimum35mm od THP.

5-65mm
min. 35mm

THP min. 35mm

Rys. 5. Definicja wymiarow i zalecane wartosci.
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Rys. 6. Montaz napedu.
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Nastepnie przy wykorzystaniu np. drabiny (odpowiednio solidnej i stabilnej) poziomujemy wstepnie
naped.

Jesli to konieczne wysprzeglamy wozek jezdny przy pomocy jednorazowego pociggniecia w dot za
mechanizm odblokowania awaryjnego, rys.6C [1]. Przesuwamy wozek jezdny do tytu i otwieramy brame.

Ustawiamy wieszak sufitowy okoto 300 mm od obudowy sterownika (w zaleznosci od konstrukgji
bramy i sufitu wieszak mozemy mocowac w przedziale od 0 do 600 mm wzgledem obudowy sterownika,
rys.6B). Kgtowniki wieszaka nalezy ustawic pionowo, a szyng napedu w linii rownolegtej do osi bramy (jesli nie
zaistniata potrzeba przesuniecia mocowania przedniego wzgledem osi bramy, to srodek bramy bedzie
Srodkiem szyny napedu).

Oznaczamy, wiercimy i mocujemy wieszak do sufitu, rys.6B. Jesli zajdzie potrzeba, skracamy
wystajace ku dotowi korice kgtownikow.

Przesuwamy wozek napedowy wraz z zamocowanym drazkiem i okuciem bramy, rys.6C [2..6] w
kierunku zamknietej bramy i mocujemy centralnie (jesli nie dokonano przesuniecia catego napedu) okucie do
skrzydta bramy za pomocg dobranych samodzielnie elementdw mocujacych, rys.6C[7].

Sprzegnac wozek jezdny z bramg pociggajac za ciegno do ,tytu”. Dzwignia, do ktérej zamocowane
jestciegno, musizmieni¢ pozycje z pionowej na pozioma, patrz pkt.4.6.

3.Instalacjaelektryczna
WAZNE PRZYPOMNIENIE

Instalacje elektryczne i automatyki napedu musza by¢ wykonane przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujagcymi przepisami prawa. W urzadzeniach wystepuja
niebezpieczne napigcia 230V 50Hz, dlatego wszystkie potgczenia nalezy wykonac przy wytgczonym napieciu.
Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w sposob na tyle bezpieczny, aby zminimalizowa¢ ryzyko
zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba wykonujaca instalacje urzgdzenia bez przestrzegania wszystkich
majacych zastosowanie przepisow, jest odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktére urzadzenie moze
spowodowac.

3.1. Przygotowanie sktadnikow instalacji elektrycznej

Jesliprzewidziano, zamontowac przycisk reczny poza strefg ruchu bramy w taki sposob, aby operator
znajdowat sie poza strefg ruchu bramy i przez caty czas miat w zasiegu wzroku pracujgcg brame. Przycisk
montujemy zasadniczo 1,6 metra nad podtozem. Przy uktadaniu przewodu sterujgcego unikac¢ prowadzenia
go wzdtuz linii zasilajgcej, mogacej powodowac zaktdcenia w sygnale sterujgcym, rys.6D. Jesli wystgpig w
instalacji urzagdzenia zabezpieczajace, np. fotokomorki, przyciski awaryjne STOP itp., montujemy je zgodnie z
instrukcjg montazu tych urzadzen.

Jesli nie ma gniazda zasilajgcego, nalezy je zamontowac zgodnie z obowigzujgcymi normami, w
odlegtosci okoto 0,5 metra od obudowy sterownika, rys.6E.

3.2. Podtgczenie urzgdzen do sterownika

Podtaczenie urzgdzen do sterownika powinno by¢ ostatnig czynnoscig instalacyjng wykonang
zgodnie z instrukcjg podtaczenia i programowania. Najpierw nalezy zamontowac sitownik, utozy¢ potrzebne
kable i zamocowac fotokomorki. Podczas montazu instalacji nalezy stosowac wytgcznik gtéwny odcinajacy
napiecie sieciowe. Nalezy pamieta¢, ze wilgo¢ i woda niszczg urzadzenia elektroniczne, trzeba zatem
zabezpieczy¢ sterownik przed tymi czynnikami. Wszystkie otwory i przepusty kabli nalezy koniecznie
uszczelni¢, tak aby zachowaé pozadany stopieri ochrony IP.

4.Proby odbiorcze i przekazanie automatyki uzytkownikowi
UWAGA!

Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzadzen wspétpracujacych, zwtaszcza
zabezpieczajacych, nalezy wykonac préby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki. Proby te powinny
zostac wykonane przez kompetentny personel, majacy swiadomos¢ istniejacych zagrozen! Proby ostateczne
s3 najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki. Poszczegolne komponenty takie jak silnik, fotokomorki itp.,
moga wymagac specyficznej kontroli dlatego zaleca si¢ wykonywanie procedur sprawdzajacych, zawartychw
instrukcjach danych komponentow.

Proby ostateczne przewiduja nastepujace etapy
4.1. Kontrolaruchu bramy
Nalezy sprawdzic czy automatyka fizycznie porusza si¢ bez zacigé i opordw, aruch jest cichy i ptynny.




4.2. Kontrola zabezpieczen

Kontrolujemy ustawienia sity w napedzie. Sprawdzamy, stawiajac lekki opor bramie, czy automatyka
prawidtowo reaguje na zwiekszone opory podczas pracy sitownika (zatrzymuje lub zmienia kierunek). Jesli
zainstalowane sg urzadzenia zabezpieczajgce np. fotokomérki, nalezy spowodowac naruszenie fotokomorek i
sprawdzi¢, czy sterownik zareagowatw odpowiedni sposéb. Nalezy postapic tak samo w przypadku pozostatych
urzadzen zabezpieczajgcych, jeslizostaty zamontowane.

4.3. Kontrolafunkcji sterujgcych ruchemssitownika
Sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia (zwtaszcza te zabezpieczajace), przyciski i nadajniki radiowe,
prawidtowo sterujg ruchem bramy. Jeslitak nie jest nalezy dokonac niezbednych poprawek.

4.4. Kontrolamechanizméw awaryjnego otwieraniabramy

Dokona¢ prébnego odblokowania mechanizmu awaryjnego odblokowania przy zamknietej bramie,
w celu sprawdzenia sit potrzebnych do wykonania tej czynnosci. Jesli garaz nie jest wyposazony w dodatkowe
drzwi wejsciowe kontrolujemy prawidtowos¢ dziatania ciegna Bowdena lub innego mechanizmu awaryjnego
otwieraniabramy od zewnatrz.

4.5. Przekazanie systemu automatyki uzytkownikowi
Zademonstruj uzytkownikowi lub jego przedstawicielowi prawidtowe dziatanie i obstuge
zautomatyzowanego systemu, zwracajac uwage na potencjalnie niebezpieczne strefy jego dziatania.

4.6. Odblokowanie - obstuga reczna napedu/blokowanie napedu

Mechanizm napedowy mozna odblokowac. Brama moze by¢ nastepnie obstugiwana recznie (w
przypadku zaniku zasilania lub awarii automatyki). Procedura odblokowania / blokowania : Odtgcz obwody
automatyki bramy od zasilania (réwniez w przypadku awarii zasilania). Jednorazowo pociggnac za ciegno
odblokowujgce. Dzwignia ustawi si¢ pionowo i mechanizm odczepi naped od wézka jezdnego, co pozwoli na
reczny ruch bramy. Przywrdcenie normalnego dziatania automatyki - ponownie pociggngc za ciggno
odblokowujace, kierujac site w strone , tytu” napedu, tak aby dzwignia odblokowujgcaznéw znalazta sie w pozycji
poziomej. Po zablokowaniu napedu, przed pierwszym uruchomieniem sitownikow, nalezy recznie wykona¢
ruch brama do momentu, kiedy zatgczy sie mechanizmu sprzegta (ruch do zatrzymania skrzydta). Czynnos¢
ta znacznie zwieksza zywotnos¢ elementow sprzegta i co za tym idzie znaczaco wptywa na bezawaryjnos¢
systemu automatyki.
UWAGA! NALEZY DOKONAC REGULACJISItY W STEROWNIKU WTAKI SPOSOB ABY PO CALKOWITYM
ZAMKNIECIU BRAMY MOZLIWE BY+O JEJAWARYJNE ODBLOKOWANIE!

4.7.Serwisikonserwacja

oczysci¢ je sucha szmatka. Elementy ruchome smarujemy smarem z PTFE. Kontroli poddajemy rowniez
pozostate elementy systemu automatyki, sprawdzamy czy dziataja poprawnie. Ma to decydujgce znaczenie dla
zapewnienia dtugotrwatego, bezpiecznego dziatania systemu.

Kontrolujemy zwtaszcza mechanizmy zabezpieczajgce. Nalezy rowniez odblokowac naped i sprawdzic,
czy brama dziata wtasciwie. Jesli brama tego wymaga przeprowadzamy jej konserwacje. Naped nie moze
wyeliminowac probleméw powodowanych przez zle dziatajgcg brame.

Wszystkie zabiegi serwisowe i kontrolne musi wykona¢ wykwalifikowany personel.




UTYLIZACJA

Urzadzen elektrycznych lub
E elektronicznych nie mozna

wyrzuca¢ razem z odpadami
B ospodarczymi. Prawidtowa
utylizacja urzadzenia daje mozliwos¢
zachowania naturalnych zasobow Ziemi
na dtuzej i zapobiega degradacji
srodowiska naturalnego.

WARUNKIGWARANCJI

DTM System przekazuje urzadzenia
sprawne i gotowe do uzytku.
Wprowadzajacy udziela gwarancji na
podstawie prawidtowo wypetnionej karty
gwarancyjnej i dokumentu sprzedazy.
Wprowadzajacy zobowiagzuje sie do
bezpfatnej naprawy urzadzenia, jezeli w
okresie gwarancji wystgpity wady z winy
wprowadzajgcego. Niesprawne
urzgdzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca
zakupu, zataczajac kopie dowodu zakupu,
prawidtowo wypetniong karte
gwarancyjng i krétki, jednoznaczny opis
uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu
urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja
nie obejmuje baterii w pilotach, wszelkich
uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania,
samowolnych regulacji, przerébek i
napraw oraz uszkodzen powstatych w
wyniku wytadowania atmosferycznego,
przepiecia lub zwarcia sieci zasilajgcej.
Szczegotowe warunki udzielania
gwarancjiregulujg stosowne akty prawne.

DTM System niniejszym

oswiadcza, ze urzgdzenie
jest zgodne z dyrektywa
2014/53/EU; 2014/30/EU;

2014/35/EU; 2006/42/WE. Petny tekst
deklaracjizgodnosci UE jest dostepny pod
adresem internetowym: www.dtm.pl

DTM System Daniel Kujawski sp. j.
(dawniej: DTM System Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig sp. k.)
Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polen, tel. +48 52 340 15 83
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